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Survey Master (SM) es un software profesional de topografia disefiado en Android y
desarrollado por ComNav Technology. El Wizard de configuracién permite configurar
facilmente el GNSS, y mediante la amigable interfaz con menus inteligentes, objetos y
graficos, es posible levantar datos de campo a través de Topo Survey/Auto Survey/Area
Survey/Static y PPK, asi como también realizar el replanteo de puntos y lineas. Ademas,
Survey Master permite importar/exportar datos del levantamiento de manera simple y
facil.

Survey Master estd disponible en Google Play, y es posible descargarlo e instalarlo de
manera gratuita.

También es posible descargar la Ultima version desde nuestro sitio web:
http://comnavtech.com/download.asp?bigclassid=28

Survey Master es compatible Unicamente con el sistema operativo Android, y la
especificacion del dispositivo Android debe ser igual o superior a las caracteristicas
enumeradas a continuacion:

CPU: core 2.1GHz (soportar ARM cortex)
Version del Sistema Android: 24.2
Pantalla: 4.5 pulgadas

Resolucion de la pantalla: 960*640
Hardware: Bluetooth, Wi-Fi/GPRS

Survey Master posee interfaces amigables y faciles de usar, que permiten una
experiencia de levantamiento efectiva y conveniente. Hay tres interfaces principales
gue se muestran al pie de la pantalla. Cada una de ellas posee el Administrador de
Usuario en el extremo superior izquierdo, la Configuracién del Sistema en el extremo
superior derecho, y el nombre del proyecto el centro.


http://comnavtech.com/download.asp?bigclassid=28
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Settings (Ajustes):

e Display: visualizacién en coordenadas, seleccionar N,Eo E, N

e Language (Idioma): Idiomas del Sistema incluye Chino simplificado/Chino
tradicional/Inglés/Turco/Francés/Ruso.

e About (Acerca de): Informacion sobre la version del software.

1.2.1 Interfaz Project (Proyecto)

Esta interfaz permite la gestion del proyecto y el cdlculo de coordenadas, asi como
también importar y exportar puntos. Incluye 3 menus principales: Project (Proyecto),
Compute (Computo) y Import/Export (Importar/Exportar).

Project (Proyecto):

® ComNav Settings
e Wizard: Guiar todo el flujo de trabajo
@ @ e @ e Project: Crear/Abrir/Eliminar un proyecto
w” i e Datum: seleccionar y administrar el datum
@ : @ e [Element: manejo de puntos; verificar puntos
o . G Amaob 000 medidos, clave en puntos conocidos, y otras
sz funciones.
@ @ Compute (Computo):
iputt | Byt Bt nu
e Site Calibration (Calibracion local): Convertir
coordenadas WGS84 a coordenadas locales.
e Grid Shift (Cambio de grilla): accién necesaria
‘ luego de modificar las coordenadas del punto
[, = ' T base en un proyecto.

e Area calc (Calculo de area): utilizado para calcular
el area de un poligono a partir de puntos

medidos.
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e COGO: célculos entre dos puntos o transformacién de angulos.

Import/Export (Importar/Exportar):
e Import (Importar): importar archivo de puntos (incluyendo los formatos CASS, CSV,
TXT y DAT)

e Export (Exportar): exportar coordenadas de grilla y coordenadas geodésicas
(basadas en WGS84 o Locales)

e Export Result (Exportar resultado): exportar puntos/lineas y puntos detallados del
levantamiento. También es posible exportar en formato DXF y KML.

1.2.2 Interfaz Device (Dispositivo)

Esta interfaz permite configurar el receptor GNSS en modo RTK y verificar la
informacién del mismo.
Device Setting (Configuracion del dispositivo):

® S Z e Connection (Conexidn): conectarse al dispositivo
(T300) mediante Bluetooth
S, A @ m@im e QuickSetup (Configuracion rapida): elegir un modo
e de trabajo predefinido o agregar un modo de
@ trabajo nuevo para iniciar el receptor.

Satellites Device Info  Positioninfo  Nav. to base

e Antenna (Antena):ingresar altura de la antena y
otros parametros.
Ha, ng e 0183 Output (Salida 0183): salida de datos NMEA a
través de puerto Lemo o Bluetooth.
Device Info (Informacion del dispositivo):
e Satellites (Satélites): mostrar informacion de los
satélites, incluyendo estado del cielo, SNR (relacion
g’ Connact o the devce sefial/ruido) y lista de los satélites.
e Device info (informacidn del dispositivo): mostrar
informacidén del receptor y de registro.
e Position info (informacién de la posicion): mostrar
informacién de la posicién actual (coordenadas N, E,
h, solucion RTK, RMS, DOP)
e Nav. to base: mostrar informacién del Rover y de la
Base.
Device Debug (Depuracion del Dispositivo):
e H-Terminal: configurar el dispositivo utilizando
comandos.
e Debug data: guardar datos.
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1.2.3 Interfaz Survey (Levantamiento)

Esta pantalla contiene todos los modos de levantamiento y medicién, tales como la
funcién mas usada: Topo survey y stake out. También incluye modos de levantamiento

estdtico y PPK.

® ComNav Setting [ ]

Survey [ ]

Topo survey  Autosurvey  Area survey Static

PPK

Stake Point Stake Line

® e

[
Device Survey

Project
TLBU g Pa6 Connect to the device

1.3 Flujo de trabajo

Topo survey: relevamiento normal

Auto survey: relevamiento automatico y continuo
Area survey: computar areas mediante puntos
medidos.

Static (Estatico): medicidon de datos para ser post
procesados.

PPK: Post-proceso cinematico

Stake point: replanteo de puntos

Stake line: replanteo de lineas

Esta imagen muestra el flujo de trabajo de un relevamiento a través de Survey Master

Build a new project

!

Choose the datum

J

Connect to the receiver

PPK, Static survey RTK survey
N v
Change record settings Datalink settings

\

J

Start record

Start survey/staking

1

J

Output data files
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2 Funcion Wizard

Siguiendo las indicaciones de Wizard, es posible aprender rapidamente el flujo de

trabajo general del Survey Master, asi como también comenzar un nuevo trabajo de

manera agil y rdpida sin importar si se trata de un usuario principiante o uno

experimentado.

En el menu Project, hacer click en Wizard.

Primer paso: dentro de Project, hacer click en Select para acceder a la interfaz Project y

crear o seleccionar un proyecto. Puede encontrar mas informacion en el capitulo 3.

=R S

Project
Wizard Datum Elemeﬂl
Compute
o @ @
Site Grid Shift Area calc COGO
Calibration
ImportExport
Import Export Export Result
Pro;éc( Device Survey
G- Connect to device

o Project
20171225_140020

m

0 Connection

Connect device via Bluetooth

® work mode

Start receiver as Base or
Rover(Mode:radio,network)

o Start work

Select work type and start working!

20171225.140020

25-12-2017 14:00:34

20171226.151215 (]
26-12-201715:12:16

Segundo paso: Bluetooth connection, hacer click en Select para acceder a la pantalla de
conexioén via Bluetooth. Puede encontrar mas informacidn en el capitulo 4.

. Project

ComNay

e Connection

Connect device via Bluetooth

M

©® work mode

Start receiver as Base or
Rover(Mode:radio,network)

o Start work

Select work type and start working!

Current Device  No connection
ce model T300 ~
Antenna type T300(NGS)

Bluetooth  ~
= i,
T ikad

Scan QR code on receiver to build connection
Click armow on the right to change Bluetooth device

yrget de

3103317

k& Connect to device
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Tercer paso: configuracion de Work mode (modo de trabajo). Hacer click en Select para
acceder a la pantalla de QuickSetup e iniciar el receptor como Base/Rover. Puede
encontrar mas informacién en el capitulo 5.

Si se inicia el receptor como Rover, es posible comenzar a trabajar directamente como
Topo Survey (levantamiento normal) or Stake out (Replanteo).

& Wizard Activate the settings Wizard
g

. Project Current Mada: Ravarinternal radioMode . Project
ComNav

| ComNav
) Ros B )
@ connection l . s | @ connection

03109622 03109622
. Work mode
Rover/Internal radio

0 Work mode
Frequency(MHz):454.05

Start receiver as Base or
Default: RadioMode
Select 0 Internal radio: 6/460.0500MHz o Start work
Select work type and start workina!

Rover(Mode:radio,network)
o Start work @
% Topo surv
Select work type and start working! e Default: InternalGSM(ComNavServer) P 24
SinoGNSS:/211.144.120.104:8888/
@ Stake Point

9 Stake Line

Apply

Si se inicia el receptor como Base, después de hacer click en Disconnect with Base
(Desconectar de la base), aparecera un aviso (Prompt).

YES (Si): lo guiara para configurar el Rover en la interfaz Wizard,

NO: saldra del Wizard.

e e i

Current Mode: Roverinternal radioMode ‘ Project
r ComNay
R B i
03109622

453.0500 @ work mode
Internal radio: 10/453.0500MHz, 2.0W Base/Internal radio

Frequency(MHz):453.05

Default: InternalRadio o B
Internal radio: 6/460.0500MHz, 2.0W ase

Prompt

Succeed, pls disconnect with Base
- 7 Disconnected with Base, do you want
Default: ExternalRadio Disconnect with Base to setup Rover?
External radio: 384008d

Default: Internal GSM(ComNavServer)
SiNOGNSS://211.144.120,104:8888/

© © & o

Apply
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3 Crear un proyecto nuevo

Este capitulo muestra cdmo crear un proyecto nuevo y seleccionar el sistema de
coordenadas.

Hacer click en Project, seleccionar el Sistema de coordenadas Predefined (predefinido)
o User defined (definido por el usuario). Ademas, es posible usar el mismo Datum de un
proyecto ya existente.

® Predefined (predefinido): cuenta con 23 sistemas de coordenadas de paises, y se
agregaran mas en el futuro.

® User defined (definido por el usuario): seleccionar el elipsoide, la proyeccién y el
tipo de transformacion de acuerdo con el datum local.

® Sl il 6 g

7 Datum list
Project 20180102.154120 X
T o ® China/WGS 84
@ 9 ® patum (O Existing Project
Wizard Project Datum Element @) China/Beijing 1954
China/WGS 84
Compute
O China/Xian 1980
o
Site Grid Shift Area calc COGO O China/C6CS2000
Calibration
ImportExport O China/Shanghai

© ©

Import Export Export liesuh

Predefined User defined “

D B Connect to device

< Edit/View oK < Datum oK

Datum list

O China/Shanghai

Belgium ELLIPSOID PROJECTION D

QO China/WGS 72
Brazil Ellipsoid Beijing 1954

O China/CGCS2000
Chile Semi-major axis.. 6378245.000

® China/Beijing 1954
Gabon Flattening 298.300000000000

@] China/Xian 1980
Indian

O China/WGS 84
Indonesia

O comnav
Iran
Israel
Italy

Add predefined Add user defined
P, N
71.80 Q P47 Connect to the device TW.EU m * Cannect io the device

10
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® [Existing Project (Proyecto existente): Utilizar el mismo datum de un proyecto ya
existente, pudiendo ademds usar Known point (Punto conocido) y la opcion
Settings (Ajustes) del proyecto.

ComNav Settings & New Project & Existing Project

|
Rroject Project 120180102_153535 X| 20171225.140020 L]
@ @ (O patum (@) Existing Project ComNav ©
Wizard Project Datum Element
Existing Project Click Yat China/WGS 84
Compute
o Operator poosn poat
sha S—
o Setti
Site Grid Shift Area calc C0GO . i
Calibration Comment
ImportExport 20171226_151215
20180102.153058
Import Export
20180102.153934

= o . “ - n -

B Connect to device

11
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4 Conexion Bluetooth

Luego de haber creado un proyecto nuevo con el sistema de coordenadas apropiado,
dirigirse a la pantalla Device (Dispositivo) y hacer click en Connection (Conexion) para
acceder a la pantalla de Conexidn Bluetooth.

Recomendacion: En el caso de no poder conectar con el receptor a través del Survey Master, se
deben seguir los carteles de aviso para acceder a la pantalla de configuracion de Bluetooth
(Bluetooth Setting), y verificar que el Bluetooth fue emparejado correctamente. En el caso de

que no sea asi, es posible que deba reiniciar el receptor o el Survey Master.

® Sl S é- i _

Device Setting et Devhe N connection Bluetooth [2)

A2 Available devices
e Q006 . .
. © roxoe

Connection QuickSetup Antenna 0183 Output
Ante na type T300(NGS)
Device Info © 3003

-

o Sonnection typ Bluetooth
@ ) o © 3002

)
vice —3 TG_K706

Scan QR code on receiver to build connection
@ Click arrow on the right to change Bluetooth device.

Satellites DeviceInfo  Position info  Nav. to base

Register H-Terminal Debug data

Bfe Connect to the device [ %83 Connect to the device

.

& Select device

Bluetooth
Available devices
© 003
3301029
BM+SR 799D ConnectBluetooth
Connected
3104964 (
Device connected,
00:80:25:43:8E:08 Connect 3104964 ...

CANCEL SETTING
75:21:0B:4D:AA:AF

Cancel

00:80:25:43:8B:0D

MI Band 2

LE-Bose Free SoundSport

Stop searching

Q323 § o0

oo Connect to the device @) § D:99 H:0.000 :0.000

Hacer click en SETTING luego de que el Bluetooth fue conectado, para acceder a la pantalla
de QuickSetup.

12
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5 Quick Setup: configuracion rapida del receptor

A través de Survey Master se puede iniciar el receptor en solo un paso: Seleccionar
modo de trabajo (Mode) -> Apply (Seleccionar).

El dispositivo posee algunos modos de trabajo predeterminados: tres para Base y dos
para Rover. Seleccionar uno y mantener presionado para ver la informacién detallada.
Si alguno de los modos predeterminados resulta adecuado para el usuario, solo resta
presionar Apply para iniciar el receptor. Por lo general es necesario crear un modo
personalizado.

® ComNav Settings € Activate the settings Cancel 1 selected

Device Setting Current Mode: Rover Current Mode: Roverinternal radioMode

2N
@ @ @ ki i

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

o Default: InternalRadio
Device Info Internal radio: 6/460.0500MHz, 2.0W

@ G ;_f; ‘ @ Default: ExternalRadio m] @ Default: ExternalRadio
Satellites Device Info  Position info  Nav. to base External radio: 38400Bd External radio: 38400Bd
= e Default: InternalGSM(ComNavServer) 0 @ Default:
= = SinOGNSS://211.144,120.104:8888/ InternalGSM(ComNavServer)

Register H-Terminal Debug data

e e oo [IEIIE 2 ©¢ o6 o
Detall Copy Modify Delete

. P4 Connect to the device

5.1 Iniciar el receptor como Base

5.1.1 Modo Internal Radio (Radio Interna)

Los pasos siguientes muestran un ejemplo de la configuracion en modo Base, con
transmisién de radio interna.

Hacer click en QuickSetup -> Base —>° . Elegir internal radio, definir Protocol y
Frequency.

Ademas, es posible seleccionar el Start mode (modo de inicio): Auto base (base
automatica)/Fix position (posicion fija), Differential mode (modo diferencial) y Elevation
(elevacidn).

Una vez finalizada la configuracion, se debe asignar un nombre al modo de trabajo y
hacer click en Apply para comenzar.

Recomendaciones:

13
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Auto base: Cada vez que inicie la Base, el receptor obtendrd automdticamente las coordenadas
actuales y las correcciones transmitidos.

Fix position: Cada vez que inicie la Base, es necesario ingresar o elegir una coordenada conocida
u obtener la coordenada actual.

® ComNav Settings € Activate the settings € Activate the settings

Device Settina Current Mode: Rover GNSS @) Base

[

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

D Infi o Default: InternalRadio
b Internal radio: 6/460.0S00MHz, 2.0W

@ 09 i
Default: ExternalRadio
External radio: 38400Bd

Protocol Transparent
Frequency 2W/460.0500

©

A
Satellites Device Info  Positioninfo  Nav. to base

@ e

Register H-Terminal Debug data

Differential mode  RTCM3(BDS) >

Default: InternalGSM(ComNavServer) Elevation 1q
SinoGNSS:/211.144.120.104:8888/

(0]

=

b
Project Device Survey
B Connect to the device
& Datalink Type € Quick setup
Datalink Type Internal radio v GNSS @ Base
Pi Transparent - Datalink Type Internal radio
ower(W 2.0 - Protocol Transparent
Frequency 2.0W/453.0500
Channe Customize -
Start mode Fix position v
Frequency(MHz) — 4530500 X +
Differential mode  RTCM3(BDS) v
Range(410-470MHz)
i 10 X|

CANCEL 0K

14
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S m—l

Current Mode: Rover Base station coo Library choose| “
[
{

_ N
Display type Local grid coordina.. ~ ~ Base Config

o Default: InternalRadio 1 Setup Internal Radio
Internal radio: 6/460.0500MHz, 2.0W N 3450043.866
2 Setup receiver parameters
S : E 346366.890
@ Default: ExternalRadio Succeed,pls disconnect with Base.
External radio: 384008d
z 47.464 Frequency(MHz): 453.0500
e Default: InternalGSM(ComNavServer) OK
SinoGNSS://211.144,120.104:8888/ Slant(S) 1.800 Will closed after 2 seconds

O Bottom of receiver(V) @ Slant(S)

° Antenna type T300(NGS)

5.1.2 Modo Internal GSM

Este modo usa GPRS (datos de Internet) para transmitir las correcciones desde la Base
hacia el Rover. Es necesario insertar una tarjeta SIM en la Base, configurar la Base para
gue ingrese en el servidor (con direccién IP estdtica), y el Rover recibird las
correcciones a través del protocolo Ntrip.

Las figuras siguientes muestran un ejemplo de configuracion de una Base con
transmision interna GSM.

Recomendaciones: ComNav Technology ofrece una direccion de servidor estdtica gratuita

211.144.120.104:8888. Cualquier persona puede subir datos CORS, siempre y cuando cumplan

con el acuerdo.

® ComNav Settings € Activate the settings € Activate the settings

Device Setting Current Mode: Roverinternal ra<int <~ GNSS @®) Base

~ (
@ © ® & | - | B m—

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

Protocol Transparent
453.0500 .
Device lnfo 0 Interal radio: 10/453.0500MHz, 2.0W Freucrcy 2W/g00.0300
Start mode Auto base b4
0 Default: InternalRadio
Satellites Device Info  Positioninfo  Nav. to base Internal radio: 6/460.0500MHz, 2.0W
Differential mode  RTCM3(BDS) v
@ @ Default: ExternalRadio Elevation 10} X
= External radio: 384008d
Register H-Terminal Debug data
e Default: InternalGSM(ComNavServer)
SiNOGNSS://211.144.120,104:8888/

B Connect to the device

15
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Datalink Type Internal GSM

CORS
APN CMNET
Server SINOGNSS

Internal radio
Internal GSM Port 8888
External radio BaseName 3301013

Jser fghh

& Datalink Type

211.144.120.104

Datalink Type Internal GSM
Protocol CORS
Port 211.144.120.104:8888
Setting

Start mode Fix position v

R Mode
Differential mode  RTCM3(BDS) ¥

‘ ’SIM|

Elevation 10| X ‘

CANCEL

16

Se recomienda usar el
SN del receptor Base
como “BaseName”

& Activate the settings

Current Mode: RoverInternal radioMode

Rover Base

W

453.0500
Internal radio: 10/453.0500MHz, 2.0W

Default: InternalRadio
Internal radio: 6/460.0500MHz, 2.0W

Default: ExternalRadio
External radio: 38400Bd

Default: InternalGSM(ComNavServer)

SinoGNSS://211.144.120.104: 8888/6
- App|y -

o
o
(@)
c]
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& FixPosition

Base Config

1 Connect Source List

Local grid coordina.. ~
1) Network module

3450043.866 2) SIM card
3) Dial-up
346366.890 4) Succeed!
2 Setup receiver parameters
47.464
Succeed, pls disconnect with Base
1.800 BaseName: 3301013

OK

O Bottom of receiver(v) (@) Stant(s) Will closed after 1 seconds|

Antenna type T300(NGS)

Resulta conveniente agregar la informacion CORS a la lista, y la proxima vez

seleccionarla directamente.

Hacer click en para acceder a la pantalla de Administrador de cuenta del

Servidor, y hacer click en H para agregar una nueva cuenta CORS. También es posible
mantener presionado durante unos segundos para modificar.

& Datalink Type & Service account manager Add

Datalink Type Internal GSM - Name Address User
Protaco CORS - SINOGNSS ~ 211.144.120.104:8888
QxXwz rtk.ntrip.qxwz.com:8002
APN CMNET
140 140.207.166.210:25001
Server SINOGNSS
IS/P address 1211.144.120.104
Port 8888
BaseName 3301013
fghh
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5.2 Iniciar el receptor como Rover

5.2.1 Modo Internal Radio
Configurar el receptor GNSS como Rover es similar a configurarlo como Base.

Para el modo Internal Radio (radio interna), es necesario ingresar el mismo protocolo y
frecuencia que en el receptor Base. Asi, el estado (Status) que se muestra debajo de la
pantalla cambiara de Single a Fixed.

® ComNav Settings € Activate the settings € Activate the settings

Device Setting Currant Mada: Dauarinternal radioMode GNSS (® Rover

]
@ @ @ @ I m . Base ‘ Datalink Type Internal radio

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

Protocol Transparent
Default: RadioMode =
Device Info . Internal radio: 6/460.0S00MHz EIORO0eY 6/460.0500
\ V. e Default: InternalGSM(ComNavServer)
Satellites Device Info  Positioninfo  Nav. to base SinoGNSS://211.144.120.104:8888/ 70 ;(
levation 1

e @

Register H-Terminal  Debug data

Connect to the device

& Datalink Type & Activate the settings

Datalink Type Internal radio SS (®) Rover
Transparent v Datalink Type Internal radio
hannel Customize - Transparent
ency 10/453.0500
Frequency(MHz) — 4530500 X +
Frequency 1Hz v
Range({410-470MHz) z
Elevation 10 X

Rover-1

CANCEL 0K

TN T

18
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€ Activate the settings

ComNav Settings

Current Mode: Roverinternal radioMode Survey
‘\
Rm’” A @ @ @
Topo survey  Auto survey  Area survey Static

_ Q.
Rover Config @ N

Stake Point  Stake Li
Default: RadioMode 1 Setup Internal Radio
Internal radio: 6/460.0500MHz

-3
)

2 Setup receiver parameters

Default: InternalGSM(ComNavServer) Succeed!
SinoGNSS://211.144.120.104:8888/

(0]

Frequency(MHz) : 453.0500

OK

Will closed after 3 seconds.

e = E‘]
Project Device - .

N:3450043.734 Status: Fixed

Apply E:346367.302 L:47.L5L

D:n . "98“&13/18 @ DpiHo020v00M

5.2.2 Modo Internal GSM'y PDA

Para utilizar el modo Internal GSM y PDA CORS, se debe ingresar la IP del servidor y el
puerto (Port). Ademas, ingresar User (usuario, login name) y Password (contrasefia)
para obtener la Source List (listado fuente).

® ComNav Settings € Activate the settings € Activate the settings

Navice Setting Curre~ *A~dn: Bavasintamal radioMode GNSS @ Rover

©© 00 sEmN -

Connection QuickSetup Antenna 0183 Output

Internal radio

Protocol Transparent
Device Info Frequency 6/460.0500
@ @ \_&‘7«( Frequency 1Hz -
iV Default: RadioMode
Satellites Device Info  Positioninfo  Nav. to base Internal radio: 6/460.0500MHz 1d X
Elevation

@ e Default: InternalGSM(ComNavServer)

SinoGNSS://211.144.120.104:8888/
Register H-Terminal Debug data

Project Device Survey App]y Save
B

Connect to the device
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€& Service account manager Add & Datalink Type & Datalink Type

Name Address User Datalink Type Internal GSM v Datalink Type Internal GSM v
SINOGNSS ~ 211.144.120.104:8888 Brotaat CORS = Protocol CORS -
QxXwz rtk.ntrip.qxwz.com:8002 |
APN CMNET APN .CMNET1 X|
140 140,207.166.210:25001 :
Server SINOGNSS 4
Get Source table E
DNS/IP ad 211.144.120.104 UN (239
Port 8888 Pot Network module selfcheck

SIM card detecting E

Source Lis ’ So
Cancel —

& Activate the settings

& Datalink Type

Current Mode: Rover

Datalink Type Internal GSM .
APN CMNET
Server |SINOGNSS -
. Rover-1
DNS/IP address  1211.144.120.104 Internal radio: 10/453.0500MHz
Port 8888 ‘ Default: RadioMode
Internal radio: 6/460.0500MHz

Source List PRORTCM32 ’

CANCEL

e Default: InternalGSM(ComNavServer)
SinoGNSS://211.144.120,104:3888/

dfgh

Password e b4 ‘
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5.2.3 Pantalla de Informacién

Luego de haber obtenido una solucién fija, hacer click en los botones de la pantalla
Device para obtener informacidn sobre satélites, dispositivo, posicidn y distancia del
Rover a la Base. Toda esta informacion se muestra a continuacion.

Hacer clicken === para obtener informacion sobre satélites.

(— Satellites ComNav More (— Satellites ComNav More & Satellites ComNav More

mym No. Sat Az Ee L1 L2 LS

W L3

6 G17 99 68 51 4 0

7 G23 67 22 0 0 0

8 G28 180 19 43 22 0

@ 40

9 C1 148 47 48 45 43

N 5
e & s ’ 10 C2 240 33 43 45 43
w 9° é B o3 2 s2 a4 a2 45 |
6 § 12 C4 123 35 42 40 40
Oe 0 2 13 €6 192 59 43 45 45
& @ 14 C9O 204 31 43 42 39
i i 15 Rl 61 69 39 33 0

16 R2 189 45 50 44 0

o

17 R23 96 32 44 34 0
G2 66 G2 Gz €l C3_ C6 Rl Rz

List Sky view List Sky view SNR

%)
=z
B+l

Sky view

Hacer click en ®*=" para obtener informacién del dispositivo.

< Device Info More

Information
Signal, power

S/N
3103340 |

Firmware del receptor.

Hardware
CRDT-300AA-TTT-0

) Hacer click para acceder a la
Firmware . ’
550089 pantalla de Registro (capitulo 9).

Register
Register Status

21



Guia Rapida Survey Master

Hacer click en == para obtener informacidn sobre la posicidn.

& Position Info

N 3450043.746
E 346367.294
z 45.480
Status Fixed

Diff delay(D) 1.000

Time 30-09-2015 13:16:56
Geoid Shift unused
H.RMS 0.020

V.RMS 0.011

RMS 0.013

PDOP 2.205

HDOP 1.449

VDOP 1.662

TDOP 1.504

GDOP 2.669

Tilt offset NO

Hacer click en  wavess
(Navigation to base).

para obtener la informacién de la Base y navegar hasta la Base

& NAV.toBase

Base Base:p0

WGSB84 Coordinate

X -2844793.308

Y 4662740.320

z 3282472.511

B 31°10'27.66956"

L 121°23'16.30710"
H 47.464

Local grid coordinate

N 3450043.866
E 346366.890
z 47.464

Navigation to Base

Distance to Base 0.410

tarda

Si el receptor no logra obtener una
solucién fija, es posible verificar diff
delay value (valor de diferencia por
retraso), que muestra cuanto tiempo
Rover
correcciones.

en recibir las

Info Base

Distancia de Rover
a Base

Navigation to Base

22
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r,
La

F:
L:

N:3450043.733
E:346367.306

D:n Q”Jz‘tzwis

Stake Point ComNav Settings

Base h: 47.464

®

i3 [ ]
Eiii | Tiii

¥

0.317m D: 0.437m
0.300m Ah: -1.787m

x} Ante «Ywao 5

Status: Fixed
Z:45.676
@ o1Ho02sV004
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6 Relevamiento de datos de campo

La interfaz Survey (Relevamiento) permite realizar mediciones mediante los modos de
relevamiento Topo Survey/Auto Survey/Area Survey, Static (estatico) y PPK.

6.1 Topo Survey (Relevamiento Topo)

Seleccionar Topo Survey -> enter point name (ingresar nombre del punto) -> Hacer click
en @ para iniciar o detener la medicion.

® Se puede cambiar la altura de la antena facilmente en la pantalla Survey.
® Seleccionar Elem para mostrar las coordenadas del punto.

@® Seleccionar Layer para mostrar las capas que se muestran en el mapa.

® ComNav Settings Exit guide Exit guide
(Click the button to exit the guide, e to C e button to exit the guide,
jcon e e e
Survey
@ &
Toposurvey  Autosurvey  Area survey Static

2
g
3
g
2
*
o
=
H

Swipe left and right to change
occupation time
Start Surveying

Project Device Survey

N:3450043.734 Status:Fixed N:3450043.722 Status:Fixed N:3450043.732 Status: Fixed
E:346367.302 Z:47.282 E:346367.286 Z:47.315 E:346367.296 Z:47.292

D‘.‘n .'9s'auns @ oavoozovoon  [Jin .'woﬂmw @ ormooovoon [Jin .'wo‘amw @ o1Ho024v0013

& Toposurvey ComNav Option setting & Topo survey ComNav Settings

& Element ComNav

Layer | toasm. Fans @ Points Stake points Stake lines

Name =) o = Category N E

Layer Elem

Base:p0 2 Autobase No offs..

Code o @® © p

Q ® Base:p0 3450043.866 346366.890
Height [} ‘

(o) X po 3450043.757 346367.290
map @ L= “®p0

sma
o
)
Name p01 X | Antenna Tmseo
i |

N:3450043.739 Status:Fixed N:3450043.730 Status: Fixed
E:346367.300 Z:47.289 E:346367.289 7:45.727 ° @ @
D m . '100‘613/13 @ Do1Ho09V0010 m D ’35@13/13 @ DiHo02v0012  Detall Shift Search
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® Recover: Recuperar puntos eliminados de la Papelera de Reciclaje (Recycle Bin).

Cancel 1 selected Select all € Element ComNav Cancel 1 selected Select all

Points Stake points Stake lines Points Stake points Stake lines O
O [0 © sasepo 5 Auto base No offs
O © Known poi 3 © Known poi 3 Q@ 8aseqgh 1 Fix position No offs
0O © sasepo 9 Auto base  No offs © Basepod 9 Autobase No offs X A0 3469653.643 3375704
0O © sasegh 4 Fixposition Nooffs @ Basegh 4  Fixposition Nooffs
[0 ® sasegh 3469655.248 337573.6 ©) Base:gh 3469655.248 337573.642
X A0 3469653643 3375704 X A1 3469665.484 337577.765
O x an 3469665.484 3375773 X A12 3469653650 337570.436
O x a2 3469653.650 3375704

Coordinate type

Site Calibration
Recycle Bin

&) ® © ® S : L &)

Delete Add to Stake points Detail Shift T Recover Delete

6.1.1 Survey settings (Ajustes del Relevamiento)

€ Option setting

Survey Display PPK
® Fixed ® La configuracidon de la Precision deberia ser

0030 X mayor a la precision fija en RTK.
0.040 ® Check Fixed: solo los puntos con solucién

wdus - 0.500 fija pueden ser guardados en la memoria.
i ® Por defecto, el aviso de offset es de 0.05m.
! Se mostrara una advertencia si el offset es
0.500 mayor.
ar 0.020

1Hz v
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Survey Display PPK
Direction guid Left/Right w
Height diff ref Stake point v
Height diff Positive/Negative v
Electronic compass @

Display survey points

Display stake points

@ Mostrar puntos relevados (Display survey points):

se muestran en el mapa los puntos del

relevamiento.

@ Mostrar puntos de replanteo (Display stake points):

muestra en el mapa todos los puntos del replanteo.

6.1.2 Configuracion Bubble para medicion con inclinacion (Tilt survey)

La opcidon Bubble (burbuja) permite realizar mediciones con inclinacién. Esta opcién
estd disponible para el receptor GNSS ComNav Technology T300 Plus, pero no lo esta

para el receptor T300.

Cuando el bastéon de la antena presenta una inclinaciéon menor a 30°, el sistema de
medicion de inclinacién incorporado, basado en un sensor integrado, calcula de
manera precisa el desplazamiento de acuerdo con el angulo. Esto no solo permite
cumplir con los requerimientos de alta precisién, sino que también libera al operador

de la necesidad de verificar la verticalidad del bastdn constantemente.

Survey Display Bubble

Bubble parameters Bubble

Tilt tolerance(m)  [1.0

Magnetic field str...[70.0

Calibration interval 20 days
Magnetometer  Calibrated Calibrate
Accelerometer  Calibrated Calibrate

T300 Plus

T300

25

Survey Display PPK
Solution Fixed
H.RMS 0.030 X
V.RMS 0.040
Offset radius 0.500

Occupationtime |5

psize |1

Staking range 0.500
Staking alarm 0.020

Frequency 1Hz .
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Para usar la funcién de relevamiento con inclinacién, es necesario activar la opcién
Bubble.

) ComNav Settings €& Toposurvey  ComNay Settings €& Settings

Surve Ly
Survey e wort @ Survey Display Bubble PPK

e

. o = Bubble parameters Bubble
Toposurvey  Autosurvey  Area survey St
Q t tolerance(m) (1.0 X
9 Q
@ @ Magnetic fieid sie-170,0
PPK Stake Point Stake Line ra
La ®p0
bration interva Zodays -
v
Calibrated Calibrate
Calibrated Calibrate
ana
01 x| sotenns Y560 =

N:3450043.734 Status:Fixed N:3450043.730 Status:Fixed
E:346367.302 Z:47.282 E:346367.289 Z:45.727 “

Qv Bregans @ orvoovoon [Jin Qs ans @ o1Hoozvoon

e Tijlt Tolerance (tolerancia de inclinacidn): este valor esta en relacién con la altura
de la antena. Si la antena tiene una altura de 2m, entonces la inclinacion debe ser
menor a 1m (angulo de inclinacién menor a 30°)

e  Magnetic field strength (intensidad del campo magnético): el valor por defecto es
70, pero es posible ajustarlo, de acuerdo al ambiente de trabajo. Es posible
conocer la intensidad del campo magnético actual: Device — Position Info

e Magnetometer & Accelerometer (Magnetdometro y Acelerémetro): si la calibracidn
ha caducado o es la primera vez que se usa el receptor, se debe seleccionar
Calibrate (Calibrar) y seguir las indicaciones hasta que la calibracién haya
finalizado exitosamente.

Click Start

Face to receiver front panel,rotate

1 turn horizontallyrotate 2 turns

verticallythen rotate 2 turns

vertically from receiver side finally

do some circle movement until

calibration finished. Mount the receiver on a leveled
tribrach, click Start untill
calibration finish!

<«

Cancel Start I
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En la pantalla Survey, se muestra la burbuja de nivel, y el valor del dngulo de inclinacién
gue presenta el bastdn de la antena. El dngulo debe ser menor a 30° y, para alcanzar
mayor precision, es preferible un angulo menor a 15°.

€& Topo survey 2017100.. Option setting
= ®

&3 =

Dem

®

Q

rn

4 #p027
v
] 5

e p028 X | anenna Yo.000
N:3469656.324 Status:Fixed
E:337584.831 Z:27.573
D::u .'97'2214/21 @ <j o100 voon

6.2 Auto survey/Area survey (Relevamiento Automatico/Relevamiento
de Area)

En el modo Auto survey, el equipo permite hacer relevamientos automaticos vy
continuos, por tiempo o por distancia.

& Autosurvey  ComNav
— N
- ®

o~
giii

-““

e [0}
|

N:3450043.750 Status: Fixed
E:346367.296 Z:45.714

Qe @ og2sns @ D1H0024v0.013

En el modo Area survey, el receptor puede calcular areas directamente, luego de medir
puntos.

r\: 8
Seleccionando ™ se mostrara la informacién de las coordenadas. Seleccionando “*
27
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<

Xz

se mostrard el drea resultante. Seleccionando “*, se mostrara la forma o contorno en el
mapa.

& Area calculation €& Areasurvey  ComNav Settings

po1 3450043764  346367.294 o 2=
Layer e
po2 3450043741  346367.296
Q \ &
po3 3450043.735 346367294 fos
Q Coie
ra ‘ o
Result La
} v
Area = 0.000n7 }
Area = 0.000000mn |
Circumference = 0.058m /
CANCFL
5
lpodf X | Anten V| 580 0
N:3450043.752 Status: Fixed

< e A E:346367.301 Z:45.704
Compute o7 B : =
Shape Library choose D:n . 90 £h3n8 @ Do1Ho02vo012

La configuracion de los modos Auto survey y Area survey, es igual a la correspondiente
a Topo survey. Ver capitulo 6.1.1.

6.3 Stake points/lines (Replanteo de puntos/lineas)

Al ingresar en la pantalla de Stake point, se debe elegir un punto y luego seleccionar la
opcién Stake. Survey Master proporciona un mapa de navegacion al replantear puntos
o lineas. En el caso de encontrarse lo suficientemente cerca del punto a replantear, un
aviso aparecera en la pantalla (dependiendo del rango de aviso que se haya
configurado).

Ingrese el nombre del punto y el cédigo, y luego haga click en el botdn 0.

® ComNav Settings & Stake poi & Stake Point ComNayv Settings

ints
ot polet namo o code Q = pOT h: 45704

. ®
@ o SR

Survey

Toposurvey  Autosurvey  Area survey Sllic
@ @ ‘ P02 ® 3450043741  346367.296 Q »
PPK Stake Point  Stake Line oy ra
p03 3450043735  346367.294 La «
v b4
nearty
r,a <
La Nav
B: 0.003m D: 0.012m
R: 0.011m Ah: 0.017m
e e, T o
N:3450043.747 Status:Fixed N:3450043.758 Status: Fixed
E:346367.298 Z:45.722 @ ° e : E:346367.285 Z2:45.722
n @l Grans @ o1mooovoon  Stake Detall Library choose < i §%es Lhane @ oaHo0023V002
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Seleccione Library choose (eleccion desde biblioteca) para agregar puntos

.. . .
replanteo. También es posible importar (Import) puntos para replanteo.
Cancel 3 selected Select all & Stake points & Stake points
D ~ategory N Input point name or code Q Input point name or code Q
O © Bsasepo 5 Auto base  No offs
N
D 5 Basep0d 3450043.866 346366.€
pO1 ® 3450043764 346367294
D X p0 3450043.757 346367.%
po2 ™ 3450043.741 346367296
X p0l 3450043.764 346367.2
po3 ®  3450043.735 346367.294
X p02 3450043.741 346367.7
X po3 3450043.735 346367,
Import
Export
e Delete
Clear data

] ®

OK Stake

Detall

©

Library choose

®

Stake

Recomendacion: mantenga el receptor vertical respecto del suelo.

Detall

Library choose

de

Para replantear lineas haga click en e -> Add line (“Two points” 6 “Point + Azimuth +

Distance”) -> click en -> Elija una linea y a continuacion seleccione Stake.

setings Jl € staknes
O

® ComNav
Survey Eode s iaive Q (@ Two points O Point+Azimuth+Distance
@ @ Name Start point End point Line type [[] 30 line
Toposurvey  Autosurvey  Area survey Static 1
line| X|
(0. o L
PPK Stake Point  Stake Line
po1 =
No line, enter stake lines library! N 3450043.764
E 346367.294
45.704
a2 &
3450043.741

Project Device Survey e

N:3450043.734 Status:Fixed
E:346367.302 747282 @ - @
Stake Detail Import

Qi @l thans @ o1Ho020vo0oMm

29



Guia Rapida Survey Master

& Stakelines & StakeLine ComNay Settings & Stake Line ComNav Settings

jass —
T Q line4 83.726m K0+054.184 @ = fine 0.023m K0+000.007 @
Line Name Start point End point l% . + l,%,. L%, E,,s,,,
P 2| a :
a Bl . -
ra rA N
) La B—
v v
L) 1!
rh.‘ 1 »
| g 02
F: 11.574m D: 12.360m F: 0.005m D: 0.009m
R:  4.330m Ah: 45.492m L:  0.007m Ah: 45.465m

r.’sw-.-!Al& —X] 1Y1800 = Name Awnuanou 2

o - B R -

N:3450043.757 Status:Fixed N:3450043.753 Status: Fixed

9 e @ . E:346367.295 Z:45.492 E:346367.299 Z:45.470
Stake Detail Import ° m Q"sq Lhans @ o1Ho0Vv00R2 Qi @ s &2sns @ D1H0023v0013

6.4 Site calibration/Grid Reset (Calibracion local/Reiniciar grilla)

6.4.1 Site calibration (Calibracion local)

La calibracidn local es utilizada comunmente cuando, una vez dentro de un proyecto,
es necesario que todos los puntos medidos (o a medir) sean expresados en un sistema
de coordenadas local.

1. Seleccionar Element para ingresar al menos tres puntos conocidos en el sistema
local (K1, K2, K3), por ejemplo, relevados con Estacién Total.

St s e bl i

Project Points Stake points Stake lines Mame K‘I| X
@ Category N E
Code
Wizard Project Datum Element @ Basepo 8 Auto base No offs
Display type Local grid coordina..  ~
Compute ® Basep0 3450043.866 346366.890
@ @ @ X Al 3450043.759 346367.298 h
Site Grid Shift Area calc COGO E
Calibration X A2 3450043.735 346367.294
importExport X A3 3450043.751 346367.300 z

Import Export Export Result

= 5 e e o ., HRENNE

D'\J Connect to device Detail Shift Search

2. Una vez que el Rover obtuvo una solucion fija, se deben relevar todos los puntos

de control para obtener, por ejemplo, Al, A2, A3.
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3. Seleccionar Site Calibration en la pantalla Survey -> click en @® para ingresar los
puntos conocidos y los puntos relevados, en pares (K1->A1, K2->A2, K3->A3).

& Site Calibration & Edit

AAEET s oMeR Known point Ingrésar K1, K2, K3

3470562.900
622961.700
Z(r -75.400

i Ingrésar Al, A2, A3

31"10'27.66629"
121°2316.32257"
45.691

Use H.&V. v

4. Hacer click en Compute para para realizar la conversion. El software hard la
conversidon automaticamente -> seleccionar Apply para confirmar y reemplazar el
datum. Los valores de H.Resid (residual horizontal) y V.Resid (residual vertical)
deberan estar dentro de los requerimientos del trabajo (H.Resid < 0.015m, and
V.Resid £0.02m).

Jint  H.Re: Method

K1 Al Ha&V.
K2 A2 H&V.
K3 A3 HAV.

Confirm
Replace library datum

Enter current datum after completed

CANCEL OK

Compute
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6.4.2 Grid Reset (Reiniciar Grilla)

La funcion Grid Reset es usada cuando se necesita cambiar la posicion de la estacidon

Base dentro del mismo proyecto.

Seleccionar Grid Shift en la pantalla Survey -> Ingresar el punto Base actual y el punto
de Base de destino (por ejemplo: Al, K1) -> Seleccionar Compute -> Apply para

completar el cambio de grilla.

Hacer click para ingresar el punto desde una Base

3450043.759
346367.298
45.691

Hacer click paraseleccionar el mismo punto desde otra Base

N(m) 3450043.751 X
E(m) 346366.400
Z(m) 45.691

-0.008
-0.898
-0.000

Compute I Apply I

6.5 Area calculation (Calculo de Area) y COGO

® ComNav Setting

Project

© 6 @

New Project Datum Eleent
Project

Compute

© 0 4

Site Grid Shift ~ Area calc COGO
Calibration

ImportExport  Grid Shift successfully!

©@ ©

Import Export Export
Result
B S \
Project Device Survey
71 80 g P60 Connect to the device

La funcidn de calculo de drea es casi idéntica a la funcién Area Survey. Permite calcular
rapidamente el drea comprendida entre puntos seleccionados. Hacer click en Compute
para calcular el area, y en Library choose para agregar los puntos.
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® ComNav Settings & Area calculation

Project Name
e Al 3450043.759 346367.298
Wizard Project Datum Element A2 3450043.735 346367.294
Compute A3 3450043.751 346367.300
g
@ I
Site Grid Shift Area calc COGO Result
Calibration .
i ‘Export Area = 0.000n"
ROREAPaL Area = 0.000000mn
@ @ Circumference = 0.048m
CANCEL SAVE
Import Export Export Result

Project Device Survey <
n Compute A e
‘ o Connect to device Shape Library choose

Mediante la interfaz de COGO es posible realizar transformaciones angulares y

calculos entre puntos.

® ComNav Settings € Angular transformation €& Two Points

Project OMS 123’46'20.900001 X | Start point Al
@ @ 123.772472222222 End point G
Wizard Project Datum Element
radian(rad) 2160237163611 195:23948425/0)
Compute 0.0078
= T gradian(gon) 137.524969135802 0.0082
o 5 @
= 0.0024
Site Grid Shift Area calc COGO
e Ah(m) -0.002
ImportExport AX(m) -0.008
@ @ 7% AY(m) 0.002
Import Export Expon l;esuh

s o . - Comeelo - - Compsto -

e Connect to device
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7 PPK y Static survey (Relevamiento estatico)

El Survey Master ofrece diversas opciones y métodos de relevamiento. Las secciones
siguientes proporcionan una breve introduccién al método PPK y al relevamiento

estatico.
7.1 Static survey (Relevamiento estatico)
El relevamiento en modo estdtico es comunmente utilizado para puntos de control,

gue requieren de precision milimétrica.

Luego de haber conectado el Bluetooth, es posible medir y guardar datos en modo
estdtico directamente en la controladora.

Receiver Memory

/Sinognss/sm/data/raw

® Ingresando File name (nombre de archivo),
Station name (nombre de estacion), Antenna
height (altura de antena), Sampling
(muestreo) -> Click en Start record, los datos
crudos medidos se guardardan en la ruta

20171227_171543
Base-1 X

Y1800

1Hz v

correspondiente

® Los datos crudos estan en formato .cnb, y
pueden convertirse a formato RINEX a través
del software CRU.

En el caso de que desee guardar datos estaticos en la memoria del receptor, también
es posible acceder mediante Survey Master en lugar de mantener presionado el botdén

Static en el receptor.
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Controller Receiver Memory

Station name Base-2 X
Elevatior 10

Antenna V1800

Sampling(s) 1Hz v

Start record

® También es posible establecer parametros en el
receptor, incluyendo Station name (nombre de la
Antenna height

estacion), Elevation (elevacién),

(altura de la antena) y Sampling (muestreo).

® Los datos crudos se encuentran en formato .cnb; es
posible convertirlos a formato RINEX mediante el
software CRU.

Importante: Actualmente, esta funcion solo estd
disponible para el receptor T300, y no para el T300 Plus.

7.2 PPK (Post-Proceso Cinematico)

PPK (Post Processing Kinetic) es una funcion exclusive de Survey Master, que se utiliza
para post-procesar mediciones cinematicas.

Esta funcion también requiere de dos receptores que trabajen de manera simultdnea:
uno de ellos funcionando como Base que almacena los datos en modo estatico, y el

otro como Rover, como se muestra a continuacion:

En la pantalla Survey, seleccionar PPK -> elegir o crear un archivo PPK

Ingresar en Settings (Ajustes) y definir la configuracién del relevamiento PPK, de
acuerdo a las necesidades del usuario.

3. Para obtener una época estable, hacer click en EN para inicializar y luego o
para iniciar el relevamiento PPK.

®

@

Auto survey

=f
]
&
3
g

Area survey Static

i@

N:3450043.747
E:346367.298
Qi §les ghans ®

D:1 H:0.020 V:.0.011

JORpC)

Status:Fixed N:3450043.763
Z7:45.722 E:346367.295

i §%se Lhans

ComNav Settings Please create PPK file I I & PPK file manager

20171018.cnb

e 18-10-2017 16:35:16 Obyte
Fie
20171030.cnb
30-10-2017 09:54:43 Obyte
20171030x.cnb
«® 30-10-2017 09:55:29 Obyte

15

©

Status:Fixed
Z:45.700
@ ‘{'o1Ho002v0012
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€ Settings & PPK ComNav.cnb Settings
Survey Display PPK ﬁ I ; i 1 &)
; s EEEEEEE U7
Occupationtime |15 X ; B : ! n% i
Init. time (s) 300 E Q ] e
Q T
Valid SVs 7 e !
gErn
L4 I
Locking time(s) |10 =

[
|
|
[
[
[
|
T
I
[
T
[
[
[
|
T
[
[

Name|A4 X | Enocho/o B

N:3450043.748 Status: Fixed
E:346367.298 Z:45.687
Qi §leag2ans @ '§' 01 H0.023v:0.012
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8 Exportar/Importar Datos

Mediante las funciones import/export, es posible importar y exportar de manera
sencilla cualquier dato de relevamiento, archivos, y puntos/lineas de replanteo.

8.1 Import (Importar)

Hacer click en Import dentro de la pantalla Project -> seleccionar File format (Formato
de archivo) -> seleccionar Path (ruta) para agregar los archivos.

® Sl S < S o

RIojecy Path Click .H .
@ @ 9 Upper folder
File farmat DAT
Wi e ComMav_pjk.dat
izard Project Datum Element LT SR ZE
CASS
Compute
oy
o
Site Grid Shift Area calc COGO
Calibration
ImnartEvngrt
Import Export Export liesuh
Project Device Survey
N:3450043.759 Status:Fixed
m . '83'2313/18 @01 Ho021voon Tw.ao H P55 Connect to the device

8.2 Export (Exportar)

Hacer click en Export para exportar datos simples de puntos medidos.

La ruta por defecto para exportar datos es: .../Sinognss/sm/data/export. Es posible
exportar los datos en coordenadas de la grilla, o en coordenadas geodésicas, y existen
varios formatos disponibles.
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< Export OK < File format < File format

Path ..gnss/sm/data/export CASS Name B L H(.txt)
Grid Coordinate Name,Codexyh(.csv) B L H Name(.txt)
File name ‘ 20171011_0951 20_pjk® Name Code x y h( txt) Name,Code,B,L,H(.csv)
File type DAT Name,x,yh(.csv) B,L,H,Name,Code(.csv)
CASS

Name x y h(.txt)
Geodetic coordinates
x y h Name(.txt)

Datum @® wessa O Local

Name,Code yxh(.csv)
File name 20171011_.095120_84

Name Code y x h(.dat)
File type TXT

N: Ly x,h(
Name B L H(txt) ameyxh{.cev)

Name y x h(.dat)

yix,h,Name(.csv)

Y .20 [g 756 Connect to the device YIBU QPSG Connect to the device
41 - [ fr| Name
[ & B c D E F G i

1 |Name ICode N E Z

2 Base:l STH —19347.9 -16281. 2 26. 399
3 Base:l STH —19347.1 -16280. 7 23.721
4 100 R1 —1935% -16344. 2 22. 258
] 101 B2 —19356 163446, 4 22. 256
] 102 F1 —19367. 2 16356, 9 21. 827
7 103 TCC-03 —19359. 3 —-16334. 6 22.103
3 104 TCC-03 —19358. 6 -16334. 6 22.12
9 105 TCC-03 —19358. 7 -16335. 5 22.155
10 106 TCC-03 —-193589. 4 -16335. 5 22,124
11 107 opitic—0. -19359 -16334.5 22.083
12 108 R1 —19348. 7 -16274.1 21. 968
13 112 R2 —19345. 7 -16274. 3 21. 943
14 115 F1 —19354. 9 -16273. 4 21.913
15 114 F1 —19354. 6 -16273. 4 21,983
16 115 R1 —19343 16255, 2 22. 086
17 116 R2 —19339.8 -16233. 5 22,123
13 117 GPS-C2 —19342.9 -16234. 1 22,077
19 118 GP5-C1 —-19354. 8 16335, 2 22.218
20 119 R2 —19337.4 -16215. 9 22.183
21 120 R1 —19340. 4 -16214. 6 22.215
22 121 R1 —19334. 4 -16169. 9 22.295
23 122 B2 —-19331. 4 -16170. 5 22,301
24 123 GP5-C0E  -19330.9 -168163. 5 22, 353
25 124 B2 —-19329. 4 -16155. 6 22.269
26 125 R1 —19332.3 -16154. 9 22,327

AR mamd S A 10 E_O 1ciFRn Lo Lo B L= |

M 4 b M| Hew folder pik ~¥J

HE |
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8.3 Export Result (Exportar resultado)

Hacer click en Ex. Stake Ps, definir Path (ruta donde los archivos seran exportados), file
name (nombre del archivo), format (formato) y Content (Contenido) para exportar los

puntos de replanteo.

< Export Result

Ex. Stake Ps

Ex. Stake Ls
Export Survey Points
Export DXF

Export KML

Connect 1o the device

Yoo gse

China

( Export stake points OK o
Categories Local
Local ~rage Sinognss sm data
Path ..gnss/sm/data/export
. 20171011.095120_pjk.dat
File name ComNav_point ® © 120ct2017,17:1994B
.. 20171011_095120_84.txt
Format 9 txt [ htm 120ct 2017,17:19 103 B
Content ® simple (O Complex o 20171011_095120_point.txt
12 Oct 2017,17:22 166 B
Q & =
‘F‘\.SD ﬂ P55 Connect 10 the device HNew fokde Search Eivfrashy Sortby

3106 @ = “all %l 77% =0 17:22

Huawei Drive

export

Hacer click en Ex. Stake Ls, definir Path (ruta donde los archivos serdn exportados), file
name (Nombre del archivo), format (formato) y Content (Contenido) para exportar las

lineas de replanteo.

< Export Result

Ex. Stake Ps
Ex. Stake Ls
Export Survey Points
Export DXF

Export KML

Connect 1o the device

Yoo [gtse

China Unicom
China Telecom

( Export stake lines OK
Categories Local
Local ~rage Sinognss sm data
Path ..gnss/sm/data/export
P 20171011_.095120_pjk.dat
File name ComNav_line ® © 120ct2017,17:1994B
.. 20171011_095120_84.txt
Format 9 [ htm 120c12017,17:19 103 B
Content @ Simple O Complex e 20171011.095120_line.txt
12 0ct 2017,17:24 124 B
.. 20171011_095120_point.txt
12 0ct 2017,17:22 166 B
Q =
T‘\.SD E] P55 Connect 10 the device New fold Search Refresh Sortby
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Hacer click en Export Survey Points para exportar puntos del relevamiento
informacion detallada.

- 10t @ = “all il 80% =) 17:26

< Export Result ( Export Survey Points

Categories Local Huawei Drive

Ex. Stake Ps Local rage -~ Sinognss -~ sm ~ data - export

Path ..gnss/sm/data/export

Ex. Stake Ls 2 20171011_095120_pjk.dat
File name(.csv) meNav ® 120ct 2017,17:1994 B

Export Survey Points 20171011_.095120_84.txt

, con

120ct 2017,17:19103 B
SRR . 20171011_095120_line.txt
120ct2017,17:241248B
Export KML
.. 20171011.095120_point.txt
12 0ct 2017,17:22 166 B
X 20171011_095120.csv
12 Oct 2017,17:26 405 B
+ Q Q = :
Y 1eogse Connect tothe device  f1.80 [g] 755 Connect 10 the device New foide Searc Refresh Sort by
Al - F| Name a
A B C D E F G H I J E L n N o P Q R 'y
I Mame Joode W E 1 EcheHeighX precisiY preeisifl precisikig FDOF  8Vs ElevatiorEndiine B4lai  Bdlon  B4H To bass ¥
2 100 R1 —19359 —16346. 2 22. 258 a 0. 002 0. 002 0. 001 0. 002 1.356 18 10 2018Y01M1 5. 472254 100. 292 22,258 -11.914
3 101 RZ -19356 ~16346. 4 22,256 0 0.008  0.008  0.002 0.003 1,356 18 10 201870101 5. 472264 100252 22.266  -8. 968
4 102 F1 —19367.2 -16356. 9 21.827 a 0. 007 0. 007 0. 003 0. 007 1.356 13 10 2018Y01M1 5. 472227 100. 2919 21.827 —20.174
5 103TCC-03  -1936%.3 -16334.6 22,108 0 0.006  0.006  0.008  0.006 1,356 16 10 201870101 5. 472253 100.252  22.108 -12.208
6 104 TCC-03 —19358. 6 —16334. 6 22,12 a 0. 003 0. 003 0. 001 0. 003 1.356 16 10 2018Y01M1 5. 472256 100. 292 22,12 -11.538
7 105TCC-03  -19368.7 -16336.5 22165 0 0.006  0.006  0.002  0.006 1,356 15 10 201870101 5. 472255 100.252 22,155 ~-11.602
8 106 TCC-03 —19359. 4 —16335.5 22,124 a 0. 003 0. 003 0. 001 0. 003 1.356 16 10 2018Y01M1 5. 472253 100. 292 22,124 -12.308
9 107 opitic-0. -19350 -16334.5 22,083 0 0.004  0.004  0.002  0.004 1,356 16 10 201870101 5. 472254 100.252 22,083 -11.972
10 108 R1 —19348. 7 -16274. 1 21. 968 a 0. 004 0. 004 0. 002 0. 004 1.356 16 10 2018Y01M1 5. 472288 100. 2922 21.968 —1. 657
11 112R2 -10346.7 ~16274.3  21.943 0 0.007  0.007  0.002  0.007 1.356 15 10 201870101 5. 472297 100.2922  21.943 1,328
12 113 F1 —19354. 9 —16273. 4 21.913 a 0. 007 0. 007 0. 003 0. 007 1.356 14 10 2018Y01M1 5. 472268 100. 2922 21.913 —7.811
13 114F1 -19354, 6 ~16273.4  21.983 o 0.002  0.002  0.001  0.002  1.356 17 10 201870101 5. 472268 100.2922  21.983  —7.582
14 115R1 —19343 —16233.2 22. 086 a 0. 003 0. 003 0. 003 0. 003 1.356 16 10 2018Y01M1 5. 472306 100. 2923 22. 086 4. 081
15 116R2 -19339.8 -16233.5  22.123 o 0.006  0.006  0.01  0.009 1,356 17 10 201870101 5. 472317 100.2923  22.123 7,223
16 117 GPS-CZ —19342. 9 —16236.1 22,077 a 0. 003 0. 003 0. 001 0. 003 1.356 18 10 2018Y01M1 5. 472307 100. 2923 22,077 4.182
17 11BOPS-C1  -19364.8 -16336.2  22.218 o 0.002  0.002  0.001  0.002  1.356 15 10 201870101 5. 472268 100292 22218 ~7.774
18 119RZ —19337. 4 -16215.9 22,183 a 0. 002 0. 002 0. 001 0. 002 1.356 17 10 2018Y01M1 5. 472325 100. 2924 22.183 9. 707
19 120 RL -19340. 4 ~16214.6  22.215 0 0.008  0.008  0.00¢ 0.008  1.356 16 10 201870101 5. 472315 100.2924  22.215 6,672
20 121 R1 —19334. 4 -16169.9 22,295 a 0. 005 0. 005 0. 002 0. 005 1.356 16 10 2018Y01M1 5. 472334 100. 2925 22,295 12. 648
2t 122R2 -19331. 4 ~16170.5 22301 o 001 0.00 0,004  0.01  1.356 17 10 20187011 5. 472344 100.2925  22.301 15,601
22 123 GPS-CO3  -19330.9 -16163.5 22,353 a 0. 003 0. 003 0. 002 0. 003 1.356 19 10 2018Y01M1 5. 472346 100. 2926 22,353 16. 208
23 124R2 -19329. 4 ~16156.6 22,269 o 0.002  0.002  0.001  0.002  1.356 19 10 20187011 5. 472351 100.2926  22.200 17, 662
24 125R1 —19332.3 -16154. 9 22,327 a 0. 003 0. 003 0. 002 0. 003 1.356 16 10 2018Y01M1 5. 472341 100. 2926 22,327 14.715
25 126 opitic-0. 193368 -16159 22,234 0 0.008  0.008  0.001  0.003 1.356 16 10 201870101 5. 47233 100.2926  22.234 11,219
26 127 TCC-0Z —19336.1 —16159 22,233 a 0. 005 0. 005 0. 002 0. 005 1.356 16 10 2018Y01M1 5. 472329 100. 2926 22,233 10.975 3
e (molmre_n | _innas o teimn 1 on mas P S Y PP PP P 14 15 natoai B 47nzns 1 A nmnme i1 man
O | New folder ¥ ol i ] (ot
| |[E@@m 100% &) U o)
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Survey Master también permite exportar archivos en formato *.dxf and *.kml

3106 @ = “all .l 81% =) 17:28

Chioa Uicom
Export Result Export DXF oK China Telecom
Categories Local

Ex. Stake Ps >
Ex. Stake Ls >
Export Survey Points >
Export DXF >

Export KML >

Y 1eogse

Export Result

Ex. Stake Ps
Ex. Stake Ls >
Export Survey Points >
Export DXF >

Export KML >

Y 1eogse

Connect to the device

Y 80 [g"ss

Export KML oK

Connect to the device

Y 80 [g"ss

Data Paint Line

Path ..gnss/sm/data/export

bomNav ®

File name

Path ..gnss/sm/data/export >

File name(.kml) /bom? §|

41

Connect to the device

China Unicom
China Telecom

Categories Local

Connect to the device

Huawei Drive

Local ~rage Sinognss sm data export

5 20171011.095120_pjk.dat
© 120ct2017,17:19948B

5 20171011.095120.dxf
’ 12 0ct 2017, 17:27 1.52 KB

5 20171011.095120.kml
©120ct2017,17:27 1.11 KB

20171011_095120_84.txt
120ct2017,17:19 103 B

20171011_095120_line.txt
120ct2017,17:24 1248

20171011_.095120_point.txt
12 0ct 2017,17:22 166 B

20171011_095120.csv
12 0ct 2017, 17:26 405 B

B a @ =

New folder Search Refresh Sort by M

Zeee

w 3106 @ = “all .l 81% =) 17:28

Huawei Drive

Local ~rage Sinognss sm data export

5 20171011.095120_pjk.dat
© 120ct2017,17:19948B

5 20171011.095120.dxf
’ 120ct 2017, 17:27 1.52 KB

5 20171011.095120.kml
©120ct2017,17:27 1.11 KB

20171011_095120_84.txt
120ct2017,17:19 103 B

20171011_095120_line.txt
12 0ct 2017,17:24 124 B

20171011_.095120_point.txt
12 0ct 2017,17:22 166 B

20171011_095120.csv
12 0ct 2017, 17:26 405 B

+ Q

New folder Search

Refresh

Sort by M

Zeee
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8.4 NMEA 0183 output (salida NMEA 0183)

Mediante la funcion NMEA 0183, es posible exportar rdpidamente datos NMEA desde
los puertos Lemo o Bluetooth. De hecho, esta funcion es equivalente a ingresar los

comandos “log comX gpXXX ontime X”.

Seleccionar NMEA Port -> Baud -> verifique los comandos que se desean exportar ->

Settings € NMEA 0183 Output

m para comenzar.

® ComNav

Device Setting

@ @

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

Device Info

Satellites Device Info  Position Info  NAV. to Base

Register H-Terminal ~ Debug data

Project l)‘:;l’,‘(‘
N:3450043.747 Status: Fixed
E:346367.283 Z:45.725

Qi @% hane @ j o1vo03vo013

NMEA Port cCom1 -

Baud 115200 4

Continue output when receiver restart

NMEA Type (@]

GPGGA 1.0 s GPRMC 1.0
GPGLL 1.0 s GPVTG 1.0
GPGRS 1.0 s GPZDA 1.0
GPGSA 1.0 s GPGSV 1.0

GPGST 1.0 s

42

Generalmente se
recomienda activar esta
opcioén. Esta opcidn es
equivalente al comando
“saveconfig”.

Log com1 gpgst ontime 1
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9 Registrar T300 mediante Survey Master

Normalmente, el codigo de registracion tiene la siguiente forma:
ID:03109622 $5:2F-D8-11-C4-01-00-00-E5-C2
FUNCTIONREG:1137253625-0633937085-4173929643-3922271285-3838385386-4076219952

Nota: La longitud del cédigo puede variar de acuerdo a diferentes requerimientos.

A continuacién se muestran dos maneras diferentes para registrar el receptor.
» Funcion Register

Utilizando la funcidn Register, sélo se debe ingresar el nimero:
1137253625-0633937085-4173929643-3922271285-3838385386-4076219952

® ComNav Settings & Register

Device Setting Status for registered function

@ @ @ BDS 2018/01/01

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

Global Permanent access
Device Info
Base 2018/01/01
Satelites  DeviceInfo  Position info  Nav. to base Rover 2018/01/01 Restart
% ice?
Register Are you sure to reboot device?

Register H-Terminal Debug data

CANCEL

1137253625-0633937085-417 X ‘ ]

e
o

Project Device

Ble Connect to the device

Status for registered function

BDS 2018/04/08

Global Permanent access
Base 2018/04/08

Rover 2018/04/08
Register

— e
nter the registration code or sc... | {—
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» Registracién mediante comandos

Es necesario copiar todo el cddigo, incluyendo la palabra ‘FUNCTIONREG:’
FUNCTIONREG:1137253625-0633937085-4173929643-3922271285-3838385386-4076219952

® ComNav Settings & H-Terminal Clear

AAAAQB @D<I9xQD & € ¢ 0909 O IGOD &
@9 9 000 @c VOQOTXOVBOBOBYI @D *

- HO @ 0 © ©Q@OTXQ=AAMAQBOODk QD &
© 0 O

QO 0100000 O
Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

Device Setting

o063

<

QOO <F<F<F<F<FAQ -@D*

© 09 OQOTXO-AAAAQBOODOOI
Q0090 AMAGOOD O

Q99 eHOTOD *HO O &
Q@OTXO=AAAAQBOOD O MOD & 00 O
9}09D ¢ 000 9

e QOQOTX9OBOBOB.EO%OD *HO @ &

Q@OTXO=AAAAQBOODOIIKD ¢ €09
QWLOOOD *
@p

g5

Device Info

© e

Satellites Devicelnfo  Positioninfo  Nav.tobase g

HO O X & Q@OTXQ=AAMAQB 9DO@ 99D @
QOXO OMPO ©
- QO OXQ @c OOQOTXOOBOBOBOAOLD @
Register H-Terminal ~ Debug data QO @9 <F<F<F<F<FAQMZnQD *

HO @9 9Q@OTXO-AAAAQB@ODI24D ¢ 9 9

@e
FUNCTIONREG:
1137278772-0633962352-41
= 73954918-3922296824-3838 @
Proje Device 410535-3452999561

0 0000 00000
Read register source status: 1

valid Registered Function Number: 6.

“unction: ZONEGLOBAL Status: Open.
“unction: HEADING Expired time:2018-04-08
“unction: BD2SIGNAL Expired time:2018-04-08
“unction: ROVER Expired time:2018-04-08

Copiar el codigo completo y
tocar con el cursor la siguiente
linea. Al finalizar, tocar en Send
(enviar).

“unction: BASE Expired time:2018-04-08
“unction: RAWMSG Expired time:2018-04-08

Current Function Status:

Function: ~ 20HZOBS Usable: NO
Function: GNSSL3 Usable: YES
Function:  HEADING Usable: YES

Comando Send: LOG REGLIST

Permite verificar el estado de registraciéon

Function: GLOSIGNAL Usable: YES
Function: BD2SIGNAL Usable: YES
Function: GALSIGNAL Usable: YES
Function: GNSSL2 Usable: YES
Function: ROVER Usable: YES
Function: BASE Usable: YES
Function: DYNAMIC Usable: NO
Function:  B3DIRACQ Usable: NO
Function: B3PRC Usable: NO
Function:  SLTSOFTID Usable: YES
Function: RAWMSG Usable: YES
Function: EXTCOORDREF Usable: NO
Function: ZONEGLOBAL UsaPk!c: YES
Function: GPSSIGNAL Uszole: YES
Function: INNERRADIO Jsable: YES

log reglist @ .

Asistencia Técnica

En el caso de que tenga dudas o preguntas, y no encuentre la respuesta en este manual, por
favor, no dude en contactarnos en el sitio web de ComNav Technology: www.comnavtech.com

0 a través del email de Soporte Técnico: support@comnavtech.com

Sus comentarios sobre este manual nos ayudaran a mejorarlo con futuras revisiones.
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