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Aviso de marca

© 2018 ComNav Technology Ltd. Reservados todos los derechos.
SinoGNSS es la marca official de ComNav Technology Ltd., registrada en la
Republica Popular China, Unién Europea, USA y Canada.

Aviso FCC

Los receptores GNSS SinoGNSS® T300 Plus cumplen con los limites para un dispositivo digital de
Clase B, de acuerdo con la Parte 15 de las normas FCC cuando es usado en Modo Portable.

La operacidn esta sujeta a las siguientes dos condiciones:

(1) Este dispositivo no puede causar interferencias perjudiciales;

(2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo aquellas

interferencias que puedan causar un funcionamiento no deseado.
Aviso de Copyright

Esta es la revision V1.0 (Marzo, 2018) de la Guia del Usuario del Receptor GNSS T300 Plus. No
puede ser copiada o traducida a ningun idioma sin el permiso por escrito de ComNav
Technology.

Asistencia Técnica

En el caso de tener dudas o preguntas y no encontrar la respuesta en este manual, no dude en
contactar al distribuidor local donde adquirié el receptor T300 Plus. También puede solicitar
asistencia técnica desde el sitio web de ComNav Technology: www.comnavtech.com o a través

del email de Soporte Técnico: support@comnavtech.com.

Sus comentarios sobre esta Guia nos ayudaran a mejorarla en futuras revisiones. Por favor,

envie sus comentarios a: support@comnavtech.com.

Informacion de Seguridad

Antes de utilizar el receptor asegurese de haber leido y comprendido esta Guia del Usuario, asi

como también los requisitos de seguridad.

® Conecte el dispositivo basdndose estrictamente en esta Guia del Usuario
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Instale el receptor GNSS en un lugar que minimice las vibraciones y la humedad
Evite que el dispositivo se caiga al suelo o sufra golpes

No rote el puerto Lemo de 7 pines

No cubra la radio y manténgala en un ambiente ventilado

Para reducir la exposicion a la radiacién, manténgase a una distancia de al menos 2 metros
de la estacion de radio.

Tome medidas de proteccién eléctrica cuando instale antenas

Cambie el cable si resulta dafiado
Regulaciones relacionadas

El receptor posee tecnologia inaldmbrica Bluetooth® y UHF. Las regulaciones sobre el uso de
datalink varian en gran medida de un pais a otro. En algunos paises, la unidad puede ser usada
sin necesidad de obtener una licencia de usuario final. Sin embargo, en ciertos paises se
requieren permisos administrativos. Para obtener informacidn sobre la licencia consulte a su

distribuidor local.

Uso y Cuidado

El receptor puede soportar el uso brusco que normalmente ocurre en el campo. Sin embargo, el
receptor es un equipo electrénico de alta precision y debe tratarse con un cuidado razonable.

Advertencia y Precaucion

La ausencia de alertas especificas no significa que no haya riesgos de seguridad involucrados. Un
aviso de advertencia o precaucidn estd destinada a minimizar el riesgo de lesiones personales

y/o dafios al equipo.

WARNING (ADVERTENCIA) — Una Advertencia le alerta sobre un riesgo potencial de lesiones graves
para su persona y/o dafios al equipo, debido a operaciones inapropiadas o configuraciones
incorrectas del equipo.

CAUTION (PRECAUCION) — Una Precaucién le alerta sobre un posible riesgo de dafios al equipo y/o
pérdida de datos.

Aviso de Garantia

ComNav Technology no incluye en la garantia los dafios a los dispositivos debido a fuerza mayor
(rayos, alto voltaje o impactos).

ComNav Technology no incluye en la garantia a los dispositivos que hayan sido desmontados o
desarmados.
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La Guia del Usuario del receptor GNSS SinoGNSS® T300 Plus tiene por objetivo ayudarlo
a familiarizarse con el mismo y comenzar su proyecto de manera efectiva. Le
recomendamos que lea este manual antes de realizar relevamientos, incluso si ya ha
utilizado otros receptores Global Positioning System (GPS) anteriormente.

Con el algoritmo SinoGNSS® Quantum™, el receptor GNSS T300 Plus se puede utilizar en
modo RTK con todas las constelaciones GNSS. El receptor T300 Plus tiene un tamafio
ultra pequefio y una poderosa capacidad anti-interferencia, lo que le permite trabajar
incluso en ambientes hostiles. SinoGNSS® T300 Plus es el producto RTK/GNSS ideal para
topografos.

Caracteristicas principales del Receptor GNSS SinoGNSS® T300 Plus:
e Ultra pequefio y super ligero
- Tamafio (Ancho x Alto): 15.8 cm x 7.5 cm
- Peso: 0.95 kg (incluyendo 2 baterias)
e 572 canales de sefales satelitales rastreadas simultaneamente
e Mayor trazabilidad de las mediciones con la tecnologia de algoritmo SinoGNSS®
Quantum™

e Diseno de bateria Hot swap

e Tecnologia inalambrica Bluetooth

e Teclado con botones de encendido/apagado e indicadores LED para estado de
encendido, radio, WiFi/GPRS, y rastreo de satélites

e |P67 Resistente al agua

e Interoperabilidad total Base/Rover

e Radio de recepcidn y transmision integrada con intervalo de frecuencia de 12.5
KHz

e Sensor de inclinaciéon integrado

e Modem WiFiintegrado

e Moddulo 4G integrado, compatible con los protocolos Ntrip y Punto a Punto/Puntos

e Soporte de linea base larga E-RTK™ (la sefial BeiDou B3 esta incluida en el motor
de calculo RTK)

Esta seccion proporciona la lista general de piezas del receptor T300 Plus, que incluye

los suministros basicos y kits personalizados segun sus necesidades.
3
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1.3.1 Kit de suministro basico

El kit de suministro bdsico del receptor GNSS SinoGNSS® T300 Plus contiene dos
receptores y accesorios relacionados.

ftem Imagen
2 x Kit de Receptor T300 I 1y
1 x Conector GNSS Q.”’sl’.
o

2 x Cable Lemo de 7
pines a R$232

2 x Cable Lemo de 7 pines a
usB )

Cable de alimentacién
externa

2 x Antena latigo (UHF) . —

1 x Jalon de 2 m con bolsa
amarilla
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4 x Bateria de iones de litio

2 x Cargador de bateria

Controladora R500

Bateria, cargadory
cable de la controladora

Soporte de la controladora

Accesorios opcionales:

Base nivelante de dos
burbujas con adaptador de
altura

1 x Barra de extensidn de S——
30cm

1.3.2 Kit opcional para transferencia de datos

Este kit es necesario para la comunicacién por radio de larga distancia:
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item

Radio Externa

Cable Datalink, PDL a T300
Plus

Cable de configuracién

Antena Datalink é— - -

Cable de Alimentacién
Externa

Soporte de aluminio

Barra de extension S — R

1.3.3 Estuches de transporte

El estuche de transporte estandar esta disefiado para contener el kit de suministro bdsico
del receptor GNSS SinoGNSS*T300 Plus.
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Base Rover

Se ofrece una alternativa opcional que tiene capacidad para dos kits de receptores
T300 Plus.
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2 Configuracion del receptor

Este capitulo proporciona informacidn general sobre los requisitos medioambientales,
configuracion, fuente de alimentacidn y conexién del receptor T300 Plus

2.1 Requisitos medioambientales

Para que este receptor mantenga un rendimiento 6ptimo, es recomendable usarlo en
condiciones medioambientales seguras:

* Rango de temperatura de funcionamiento: -40°C a +65°C

e Temperatura de almacenamiento: -45°C a +85°C

e Mantener alejado de fluidos y gases corrosivos

e Operar con una vista clara del cielo

2.2 Panel frontal

El panel frontal del receptor contiene 5 luces indicadoras LED (light emitting diodes),
un botdn de encendido y un botén de grabacion. Los indicadores LED muestran el
estado de: encendido, radio, rastreo de satélites, 4G/WiFi Interno y Grabacién de
datos crudos. Para mas informacion, vea el capitulo 3.2.

2.3 Parte inferior de la carcasa

La parte inferior de la carcasa contiene un puerto serie, un conector de antena de
radio UHF, dos compartimientos para baterias extraibles, (la ranura de la tarjeta SIM
estd ubicada en el compartimiento A), y una insercion a rosca.
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2.4 Fuente de alimentacion

El receptor GNSS T300 Plus admite baterias internas y entrada de alimentacion
externa.

2.4.1 Baterias internas

El receptor estd equipado con dos baterias de iones de litio recargables, que pueden
extraerse para ser cargadas. El receptor T300 Plus posee el disefio de bateria hot-
swap, que permite realizar relevamientos sin interrupciones. Las baterias internas
tienen una duracion de unas 8 horas en modo Rover, y unas 3.5 horas si se utilizan
como estacion Base con UHF Tx interna (transmision a 1-2 watts). No obstante, el
tiempo de operacion puede variar dependiendo de las condiciones
medioambientales.

® Seguridad de la Bateria

Cargue y use la bateria sélo en estricto cumplimiento de las siguientes instrucciones:
- No utilice ni cargue la bateria si parece estar dafada. Los signos de dafios

incluyen: decoloracion, deformacion, pérdida de liquido, entre otros.

- No exponga la bateria al fuego, a altas temperaturas ni a la luz solar directa.
- No sumerja la bateria en agua.
- No utilice ni almacene la bateria dentro de un vehiculo durante clima caluroso.
- No deje caer ni perfore la bateria.
- No abra la bateria ni haga cortocircuito en sus contactos.
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® Cargar una bateria de iones de litio
Aunque se proporciona una carga de bateria dual, la bateria de iones de litio se
suministra parcialmente cargada. Para cargar la bateria, primero retire la bateria del
receptor y luego coléquela en el cargador de bateria, conectado a una fuente de
alimentacion CA. Siga las siguientes instrucciones al cargar las baterias:
- Cargue la bateria por completo antes de usarla por primera vez.
- La carga completa tarda aproximadamente 6 horas por bateria, a temperatura
ambiente.
- Si la bateria ha estado guardada durante mucho tiempo, carguela antes del
trabajo de campo.
- Recargue la bateria cada tres meses en el caso de mantenerla guardada
durante mucho tiempo.

® Almacenamiento de baterias de iones de litio
- No guarde las baterias dentro del receptor si no lo usard por mucho tiempo.
- Mantenga las baterias en un lugar seco y libre de humedad.
- Remueva las baterias del receptor en caso de enviarlo por correo postal.

® Eliminacion de baterias de iones de litio
- Descargue la bateria de iones de litio antes de desecharla.
- Deseche las baterias de manera tal de no perjudicar el medio ambiente,
siguiendo las regulaciones locales y nacionales relacionadas a la eliminacién o
reciclado de baterias.

ADVERTENCIA — No dafie la bateria de iones de litio recargable. Una bateria dafiada
puede causar una explosién o incendio, resultando en posibles lesiones a personas y/o

dafios a la propiedad.

El receptor se conecta a una fuente de alimentacidon externa a través del cable Lemo a
RS232. Asegurese de que la pinza cocodrilo roja esté conectada al borne positivo de Ia
fuente de alimentacidn externa, y la pinza negra al negativo. La funcién de
sobretensién no protegera a su receptor T300 Plus si se conecta de manera inversa.

10
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Aviso: El consumo de energia aumentard si la estacion Base transmite las correcciones a
través de la UHF interna en el modo RTK. Por lo tanto, se recomienda utilizar una fuente de
alimentacién externa (7-28 voltios CC) para la base.

2.4.3 Cargar la bateria a través del receptor T300 Plus

El receptor GNSS T300 Plus puede funcionar como cargador. Esto significa que es
posible cargar las baterias directamente desde el mismo, en el caso de que no tenga el
cargador a mano. Para ello, siga los siguientes pasos:

1. Apague el receptor T300 Plus con las baterias dentro del mismo.

2. Conecte el receptor T300 Plus a una fuente de alimentacién externa a 12V,
utilizando el cable serie.

3. El receptor cargara la bateria del lado B al lado A. La luz LED roja de encendido

parpadeard durante la carga y se apagara cuando la bateria esté completamente
cargada.

11
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W
Indoors
Charge with 12 VDC adaptor

;m‘)

OQutdoors
Charge with a 12 VDC car battery

2.5 Configurar el receptor montado en un jalon

Para montar el receptor en un jalén como se muestra en la siguiente figura:

® Enrosque el receptor en el jalén
® Monte el soporte de la controladora en el jalén
® Instale la controladora en el soporte

Aviso: No ajuste demasiado la controladora al jalon



SinoGNSS® T300 Plus Guia del Usuario

En este capitulo se presentan los controles para el funcionamiento general del
receptor, las funciones de los botones y los indicadores LED del panel frontal.

El panel frontal posee dos botones: el botdon de encendido/apagado y el de
Grabacioén.
® Botdn de Encendido/Apagado:

Presione el botén de encendido/apagado durante 1 segundo para encender el
receptor. Para apagarlo, mantenga presionado el botén durante 3-4 segundos hasta
gue todos los indicadores LED se apaguen.

® Botdn de Grabacion:

Cambiar al modo estatico: mantenga presionado el botén de grabacién durante 2
segundos hasta escuchar un pitido;

Cambiar al modo RTK: presione el botdn de grabacién hasta que el indicador LED de
grabacién de datos crudos se apague.

Aviso: El botdn de grabacidn sélo funciona cuando se reciben sefiales de satélite.

Los indicadores LED en el panel frontal muestran el estado del funcionamiento del
receptor. En general, una luz encendida o que parpadea lentamente indica un
funcionamiento normal, y una luz apagada indica que no se esta llevando a cabo
ninguna operacion. Las siguientes figura y tabla definen cada posible estado de los
indicadores LED:

13
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Encendido/Apagado

.
S Datos Diferenciales

Rastreo de Satélites

SN
% -
\

4Gy WIFI
—
Grabacién de datos
crudos
Boton Boton de
Encendido/Apagado Grabacién
LEDs Estado Descripcidn
Encendido Buen nivel de bateria
Encendido/Apagado
Parpadeante Nivel de bateria bajo

Recibiendo/Transmitiendo datos

1 destello por segundo ! )
en modo diferencial

Datos Diferenciales

. Destellos rapidos No recibe sefial de satélites
Rastreo de satélites
Destella N veces cada 5 Recibiendo N sefiales de satélites
segundos
Destella 1 vez por segundo La funcidn GPRS esta funcionando

4G Interno y WiFi
Destella 1 vez cada 5 segundos | WiFi esta funcionando

1) El intervalo de muestreo

varia entre 20Hz y 60s.

Grabacion de datos | Destella segun el intervalo de 2) Destella 1/s simultdneamente
crudos muestreo seleccionado con la luz diferencial si la

memoria interna esta llena

LEDs de encendido/apagado:

Fuente de alimentacién: 1) Dos indicadores LED de encendido/apagado se encienden
si se esta utilizando una fuente de alimentacion externa; 2) Si estd en uso la bateria
interna, sélo se enciende un indicador LED de encendido/apagado.

Bateria baja: 1) El LED de encendido/apagado parpadeara con un pitido con una sola
bateria; 2) Si hay dos baterias, el indicador LED de encendido/apagado de bateria
baja destellara, y cambiara a la otra bateria cuando ésta se agote.
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3.3 Interfaz Web GUI del receptor

1. Conectar el WiFi del receptor T300 Plus

Encienda el receptor GNSS T300Plus y espere a que “T300P” y el nimero de serie de
receptor aparezcan entre las redes WiFi disponibles en su smartphone o PC.

Por ejemplo, T300P-0330XXXX (donde xxxx representa los ultimos cuatro digitos del
numero de serie del receptor).

3 23 ] ra
T300P-03301013 ol
TendaF3s il
GISEL Al

2. Iniciar sesion en la Web

Seleccione el receptor, abra un navegador web e ingrese la siguiente direccion IP:
http://192.168.1.1

Por ahora no necesita Usuario/Contrasefia para iniciar sesién. Serd direccionado
directamente a la interfaz Web.
Aviso: La mayoria de los navegadores web para computadoras/laptops y smartphones/PDAs

son compatibles con la GUI Web del receptor.

< = 0O 0 @ 192168.1.1 Y v~ 1 &
= \V A
Version Info Position:
Contigtiration Lat:31°210.06369" N Lon:121°1733.21549" E Alt:28.0291
Satellites
Data record Ellipsoid: WGS84 Fix Status: Single
Data Transfer Satellites Tracked: (21):
LT B GPS(8): 10,26,29,32,14,2225 31 GLONASS(2): 8,12
Broadcasting static
GPRS BDS(9): 123467101112 SBAS(0):
Network Config Satellites Used: (14):
GPS(4): 10262932 GLONASS(1): 8
BDS(9): 123467101112 SBAS(0):
Receiver Clock:
GPS Week: 1994 GPS Seconds: 441151.000 UTC: 30/03/2018 02:32:13
DOP:
PDOP: 2.9008 HDOP: 18219 VDOP: 22573 TDOP: 2.1299

4 Relevamiento estatico

Este capitulo describe el relevamiento en modo estatico con el receptor T300 Plus y
el software CRU (Compass Receiver Utility). Para este tipo de relevamiento no es
posible cambiar las configuraciones a través del panel frontal, sino que debe hacerlo
mediante CRU: 1) Configuracion del receptor; 2) Chequear configuracion y estado del
receptor; 3) Convertir datos a formato Rinex.
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1. Descargue e instale el programa CRU desde el siguiente link (asegurese de que el
driver esta correctamente instalado en su PC):
http://www.comnavtech.com/download.asp?bigclassid=28

2. Conecte el receptor a su PC con el cable Lemo de 7 pines a USB.

3.

Encienda el receptor T300 Plus y haga click en Set Port en CRU -> USB en la
opcién de puerto serie -> ingrese la tasa de baudios adecuada -> haga click en OK
para completar la conexidon del receptor. Si la conexidn se realizé correctamente,
el numero de serie (SN) del receptor aparecera en la barra de titulo.

B Compass Receiver Utility [Unkown receiver] - C\Users\Sophia\Desktop\Kaing — m] *
App Connection Receiver Radio GNSS Rinex View Help
»
StFort Connest -
Folders Messages [J -
Project Name | | Size | Count
e
Messages * Serial Port coMm ,Fi‘
".ﬁo Baud Rate [115200
Tracking
" TCP Client Host |
—
I @ -
Port
World Map
3 " Data File |
— 0
— 256 B/s
File Download B
@ Setup | 0Ok ‘ Cancel |
Rinex Convert
v

amw

Ready Diff 0 B/S CAP| NUM

Aviso: Dentro de su paquete se incluyen dos tipos de cables:

1) Use el cable Lemo de 7 pines a USB para configurar el receptor y para descargar datos
de observacion crudos;

2) Utilice el cable Lemo de 7 pines a RS232, para conectar el receptor T300 Plus con una
fuente de alimentacion externa o para actualizar el firmware.

Haga click en Config para configurar el receptor:

Sample Interval (Intervalo de Muestreo): permite cambiar el intervalo de
muestreo de las observaciones, la velocidad maxima es de 20 Hz, y el minimo es
de una observacién por minuto.

Mask angle (Mdscara): es posible deshabilitar esta opcién para que el receptor
pueda rastrear satélites que se encuentran por debajo del angulo de la mascara.
Se pueden definir angulos de mascara diferentes para distintas constelaciones,
lo cual puede contribuir a reducir la influencia de multipath o baja relaciéon
sefial/ruido (SNR).

Data Log: registro de datos manual o automatico.

Data Log Session: 1) “Manual” significa que se siguen grabando datos en un
archivo hasta que el receptor se apague o la memoria se agote; 2) Si se configura
en 1\2\3\4\12 horas, los datos grabados se guardaran en un archivo cada
1\2\3\4\12 horas.
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Receiver Configurations 4
Ttem | Parameter 2 Default Settings
Model of the receiver |2001
Receiver No. 302520 Refresh Settings
Date of manufacture 2018/03/01

Option Mo Apply Settings
\Version H:1.12 B:5.0.1 5:3.6.8 i }
Memory D55MB Reqgister Receiver

Sample Interval{second) 55 Uodate F
GPS Mask Angle(degree) 10 M

BDS Mask Angle(degree) 10
Local Log
GLOMASS Mask Angle(degree) 10

GALILEQ Mask Angle(degree) 10

Data Log Manual

Data Log Session Manual

Port Configration Hormal

Work Mode Mormal

Correction Port Fort 1

Format of Correction CMR.

Register Code 16777215-42949-67295 v Exit

5. Complete todas las configuraciones y haga click en Apply Settings para
guardarlas. Para activar las configuraciones, es necesario salir y reiniciar el
receptor.

El relevamiento estatico es usado generalmente para levantamientos de control.

Para obtener precisiones milimétricas, siga los pasos a continuacion:

® Al menos 3 receptores GNSS se necesitan para formar una red de triangulacién
estable.

® Es preferible configurar Data Log Session como “Manual” sobre el punto
conocido.

® Apague el receptor antes de trasladarlo a otro sitio de observacién.

® Para postprocesar datos GNSS estaticos de manera rapida, tome nota del
nombre de la estacidn, el nimero de serie del receptor, la altura de la antena y
hora de inicio y fin de la medicién en cada sitio de observacion.

Los datos de observacién crudos se guardan en la memoria interna del receptor T300
Plus. Cuando se conecta con una PC mediante el cable USB, el receptor puede
funcionar como un disco de almacenamiento externo USB, lo que significa que usted
puede copiar o cortar datos estaticos directamente a su PC. La memoria del receptor
T300 Plus es de 8GB.
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%" e » Computer » COMNAV_DISK (G:) »
’! File Edit View Tools Help
Organize v Share with v New folder = 0 @
0 Favorites — 4 rile folder (8)
Bl Deskto
P 20170520 20170919
% Downloads § File folder [ ‘ File folder
| Recent Places =
di Technician 20171206 20171218
i File folder [ ‘ File folder
4 Libraries
[ Documents i 20171226 20180112
2 § File folder [ ‘ File folder
J’ Music
[&=] Pictures
P 20180330 RECYCLER
Videos [ File folder File folder
1% Computer
&, Local Disk (C:)
ca FfF (D)
= VS (F)

e COMNAV_DISK (G:)

"ﬁ Network
18 ONORIVIPUFISWPA
% ADMIN-PC
% ADMMIN-PC
% CHo1014
% COMNAV02L
1% COMNAV078
8 COMNAV140623
1% COMNAV200

8 items

-

Aviso: el receptor dejard de guardar datos crudos si la memoria interna se agota. Los
indicadores LED de Datos Diferenciales y de Grabacion de Datos Crudos destellardn
simultdneamente cada 2 segundos si esto sucede.

4.4 Conversion a formato RINEX

Después de haber copiado los datos de observacién crudos a la PC, es posible
convertirlos desde el formato ComNav binary (*.cnb) a RINEX, a través del software
CRU.

1. Abra CRU.

2. Haga click en Folders y seleccione la carpeta donde se encuentran los datos .cnb

3. Haga click en Rinex Convert para chequear todos los datos crudos en la ventana
principal. Haciendo click derecho sobre la carpeta se desplegaran las opciones:
Modificar (Modify), Antena (Antenna), Ajustes de Conversidn (Convert Settings) y
Convertir a RINEX (Convert to Rinex). También puede usar los iconos de acceso
directo desde la barra estandar.
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Close

rolgers

Project

Messages

)

Tracking

e

World Map
e
File Download

Rinex Convert

Ready

App Connection Receiver Radio

Mode

- O X
GNSS  Rinex View Help
@>>|<<A£ = E ‘ ‘
Ciff  atfitude Command  lock Amenr®  fodify Comeart Setup Bdnes -
Messages Rinex Convert [J  File Download -
Slze{KB}| Recewer No. Marker Model

File name Download time |
il 03301007134A0.cnb 201803

Convert to RINEX

B Compass Receiver Utility [2001T33-301007 USE] - C\Users\Sophia\Desktop\1007,20170513

Convert Settings

Antenna

Modify

Rinex Analyse

rmm 03301007 1908 ||

>

Diff 0 B/S CAP NUM

® Seleccione s« para elegir el tipo de antena (Antenna Type)y de medicidn
(Measurement). Si no encuentra la antena T300 Plus, 1) Introduzca el valor de

RO (distancia horizontal desde la marca de medicion -muesca- hasta el centro de

fase) y h0 (distancia vertical desde la marca de medicion hasta el centro de fase).
R0=0.079m y h0=0.0411m para el receptor T300 Plus; 2) O también puede tildar
la opcién “Enable antenna configure file”,

buscar el archivo Antennas.ini y

seleccionar “Antenna type” nuevamente. También es posible agregar, editar o

eliminar tipos de antenas segun lo requiera.

® Seleccione

exportar.

Satup

Select Antenna

[¥ Enable antenna configure file

|C:'\Pr0gram Files\Compass\Antennas.ini

Antenna Type |CN'I_I'BDD

Measurement  |[giEEEREN T hd

RO = |0.079000 m
ho = |0.041100 m
hi = |0.038000 m

Add
Edit
Delete

e

para cambiar los ajustes de conversion (Convert Settings),
principalmente el formato de Exportacion y la informacion de observacion al
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Rinex Setup X
Export Format Sample Rate
v Jauto =

Marker name method of *.cnb file Expoiiolsemanon

Pseudorange FPhase S/N  Doppler

|Fnur characters in file name j

GPS L1 v v v v

GPS 2P W T ¥ v

Advanced GPsL2c W v v v
GrsLs M I I ¥

GPS Week |0 EDSBL ™ I I |—
I Smooth Pseudorange Epoch ’07 22; : I: :: :: ,':
GLomASS L1 ™ ¥ ¥ ¥

GLONASS 2 ™ ¥ ¥ I

GALILED E1C Iv v v v

GALILEO E5B v v v v

GALILEO ESA v v v v

Cancel ‘ oK |

Aviso: En el caso de que durante el postprocesamiento no sea posible procesar las
observaciones de BeiDou, puede destildar las casillas correspondientes a

observaciones BeiDou B1,B2,B3.

® Seleccione cmmn para llevar a cabo la conversidn a RINEX. Los datos RINEX seran
guardados en la misma carpeta donde se encuentran los datos de observacion
crudos.
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En este capitulo se brinda una introduccién a los relevamientos RTK con el software
Survey Master, incluyendo: como instalar el programa, crear un proyecto nuevo,
conectar el receptor y cudles son los modos de trabajo en RTK (Radio, CORS y GPRS).

Survey Master esta disponible en Google Play. Puede descargarlo de manera gratuita
e instalar el programa en la controladora SinoGNSS R500.

Ademas, puede descargar la ultima versién desde nuestro sitio web:

http://comnavtech.com/download.asp?bigclassid=28

Siguiendo las indicaciones de Wizard, podra familiarizarse rdpidamente con el flujo
de trabajo general dentro de Survey Master. Ademas, esta funcion le permitira iniciar
su relevamiento de manera rapida, sin importar si tiene experiencia previa o si es un

usuario nuevo.
En el menu Project (Proyecto), seleccione Wizard.

1. Project: haga click en Select para acceder a la interfaz del proyecto (Project) y
crear un proyecto nuevo o seleccionar uno ya existente. Para mas informacion, vea

el capitulo 5.3.
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. il o b s

Project
0 Project 20171225.140020
@ @ 20171225_140020
@ Creat time 25122017 14:0034
e oA patem e m

Compute e Connection
Connect device via Bluetooth

@ Az @ ©® work mode
)

Start receiver as Base or

Calis:;ion SdShit Ausacaio Rover(Mode:radio,network)
ImportExport o Start work
@ ,’@;J‘] Select work type and start working!
==—;B 20171226_151215 o
Import Export Export Result
Creat time 26-12-2017 1512116

Project Device Survey
- Refresh
D = Connect to device

2. Connection: Haga click en Select para ir a la pantalla de Conexién Bluetooth. Para
mas informacidn, vea el capitulo 5.4.

. Project Current Device  No connection Current Device 3301007
ComNav
. Device model T300 ~ Device model T300
9 Connection
Connect device via Bluetooth
Antenna type T300(NGS) > Antenna type T300(NGS) ~
m m Connection type Bluetooth  ~ Connection type Bluetooth
® work mode
2 r"
Start receiver as Base or Target device —— 3301007 > Target device —— 3301007
Rover(Mode:radio,network) G J o
Scan QR code on receiver to build connection Scan QR code on receiver to build connection
@ start work Click arrow on the right to change Bluetooth device. Click arrow on the right to change Bluetooth device.

Select work type and start working!

g7 Connect to device  (J$26 [g"77 D:99 H:0.000 V:0.000

3. Work mode: haga click en Select para acceder a la pantalla de QuickSetup, y
configurar el receptor como Base/Rover. Para mas informacion vea el capitulo 5.5.

Si configura el receptor como Rover, puede comenzar a trabajar inmediatamente en
los modos Topo Survey o Stakeout (Replanteo).
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Sk ol

. Project Current Mada: Ravarinternal radioMode . Project
ComNav | ComNav
@ connection . . Se | @ connection
03109622 03109622
e Work mode . Work mode
Start receiver as Base or Rover/Internal radio
Rover(Mode:radio network) Frequency(MHz):454.05
Default: RadioMode
m m 0 Internal radio: 6/460.0500MHz O startwork
Select work type and start workina!
o Start work @
. Topo surv
Select work type and start working! e Default: InternalGSM(ComNavServer) po ey
SinoGNSS://211.144.120.104:8888/

Si configura su receptor como Base, después de seleccionar Disconnect with Base,
aparecera un aviso (Prompt). Si acepta (Yes), serd guiado para iniciar el receptor
como Rover en la pantalla Wizard,; si selecciona No, saldra del Wizard.

(— AU

Current Mode: Roverinternal radioMode ‘ Project

. ComNay

o= N Y e
03109622

453.0500 @ work mode
Internal radio: 10/453.0500MHz, 2.0W Base/Internal radio

Frequency(MHz):453.05

Default: InternalRadio o

Internal radio: 6/460.0500MHz, 2.0W Base Prompt

Succeed, pls disconnect with Base
: 3 A Disconnected with Base, do you want
Default: ExternalRadio Disconnect with Base to setup Rover?
External radio: 384008d

Default: InternalGSM(ComNavServer)
SinoGNSS://211.144.120.104:2888/

O © 6 o

Apply
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5.3 Iniciar un Proyecto Nuevo

Haga click en Project, y seleccione uno de los sistemas de coordenadas predefinidos
(Predefined) o defina los parametros de uno nuevo (User defined). También es
posible utilizar el Datum de un proyecto ya existente.

® Sl S 6 okl

e Datum list
froject 20180102.154120 X
o @® China/WGS 84
@ Q @ Datum O Existing Project
Weaed Ll fewn; ) Eement O China/Beijing 1954
China/WGS 84
Compute
P O China/Xian 1980
@ © D
v - » O China/CGCS2000
Site Grid Shift Area calc COGO
Calibration Comment
ImportExport (@) China/Shanghai
Import Export Export Iiesuh

Project Device Survey

G Connect to device

® Predefined: Permite seleccionar un sistema de coordenadas predefinido. Survey
Master actualmente cuenta con los sistemas de coordenadas de 27 paises, y
esta cantidad se incrementara préximamente.

® User defined: Si el sistema de coordenadas que usted desea no se encuentra
predefinido, siga las indicaciones para agregar un nuevo datum:

Ingresar el nombre (Name) — Seleccionar un elipsoide (Ellipsoid) — Seleccionar
una Proyeccidn (Projection) e ingresar los parametros correspondientes.

& Edit/View & Edit/View

|

Name ‘;ComNav X ‘ Name ComNav
ELLIPSOID PROJECTION DATUM | ELLIPSOID PROJECTION DATUM |
Ellipsoid WGS 84 Projection UtT™
|
a(m) 6378137.000 Zone 51 X
. |
1/f 298.257223563000 Hemisphere N ¥
Projection height |0.000
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None

Three parameters

Seven parameters

& Edit/View

Name \ComNav

ONVERT H.RMS V.RMS

H.RMS

North origin(m)

East origin(m)

N.Shift(m)

E.Shift(m)

Rotate

Scale

Name {ComNav! X

ONVERT H.RMS V.RMS

] vRMS
Geoid Model(GGF)

File Click
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parametros.

Los valores de Error Medio
Cuadratico Horizontal y
Vertical (H.RMS y V.RMS,
respectivamente), se muestran
en Site Calibration.

En Error Medio Cuadratico
Vertical (V.RMS), seleccione el
directorio para agregar un
Modelo Geoidal.
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5.4 Conexion Bluetooth

Para conectar Survey Master con el receptor T300 Plus, ingrese a la pantalla Device y
haga click en Connection para acceder a la pantalla de Conexién Bluetooth.

® Asegurese de que el Bluetooth esté encendido;

® Haga click en Find device (Buscar dispositivo) — Seleccione el Numero de Serie de
su receptor T300 Plus— Seleccione Pair (Emparejar).

® Sl S é S _

Device Setting Current Device  No connection Bluetooth &)

. Available devices
@ @ @ 1300 ~
© roxos

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output
tenna type T300(NGS)
Device Info o 3301013

@ n typ Bluetooth  ~

- © ss0029
Satellites Device Info  Position info  Nav. to base Target device " TG_K706

Scan QR code on receiver to build connection
Click arrow on the right to change Bluetooth device.

Register H-Terminal Debug data

v s Connect

B Connect to the device [ %83 Connect to the device

& Select device ) & Connection ® New folder Settings
Bluetooth . Current Device No connection Project
Available devices
Device model T300 ~ @
° 3111375 Wizard Project Datum Element
Antenna type T300(NGS) >
© s:01007 e @ @
° MI ConnectBluetooth Code Import Export Export Result
Management

D Compute
i
Connect 3301007 ... @

Site Grid Shift Area calc COGO

Calibration
Rt
Bluetooth pairing request
To pair with:
3301007
Allow 3301007 to access your contacts and call t] <> XA
history Project Device Survey
CANGEL S N:3469658.176 Status:Single
Stop searching E:337581.779 7:35.042
B uiiiect falled Q 243 i P74 S212/20 {8}  D200H:2.029V:1.953

Cuando se haya establecido la conexidn, se mostraran los datos de posicién al pie de
la pantalla.

Aviso: Si no pudo conectar el receptor a través de Survey Master, siga las instrucciones de las
ventanas de didlogo para acceder a la pantalla de configuracion de Bluetooth del dispositivo
y asegurarse de que el Bluetooth esté correctamente emparejado. A veces es necesario
reiniciar el receptor o el programa Survey Master.
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5.5 Modo Internal Radio (Radio Interna)

El receptor GNSS T300 Plus permite transmitir y recibir los datos de correccidn en el
modo de Radio Interna. Para realizar un relevamiento RTK en el modo de Radio
Interna, se requiere:

2 N\ 1. Una controladora con el
5 software instalado
J L , 2. Una barra de extension
’ Ti ) \ 3. Dos receptores GNSS
N /Q k ; T300 Plus
|\ e

| 4. Dos antenas latigo
5. Un jalén con soporte

6. Un tripode vy Dbase

(8
# nivelante

ﬁj
|
Bt

Aviso: Se recomienda utilizar la fuente de alimentacion externa cuando se utilice el
receptor T300 Plus como estacion base. Ademds, si se busca aumentar el radio de
alcance, es posible cambiar la antena Idtigo del receptor base por una antena externa.

' | . ; 1. Receptor GNSS T300 Plus
2. Antena Externa

5.5.1 Iniciar Estacion Base mediante Survey Master

En primer lugar, establezca la conexion Bluetooth entre el receptor T300 Plus y la
controladora, como se explica en el capitulo 5.4.

En segundo lugar, defina los parametros: Correction Format (Formato de
Correccidén), Antenna type (Tipo de Antena) y Communication Protocols (Protocolos
de comunicacion)

® Haga click en QuickSetup -> Base -> °, y seleccione Internal Radio.
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® ComNav Settings & Activate the settings & Activate the settings

Device Settina

Current Mode: Rover GNSS
Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output
Protocol Transparent
Default: InternalRadio
Device Info . Internal radio: 6/460.0500MHz, 2.0W ERNacy 2W/se00a0a
Start mode Auto base ¥
= il @ Default: ExternalRadio
Satellites Device Info  Position info  Nav. to base External radio: 38400Bd
ialmode  RTCM3(BDS) v
@ Defeut: IntemalGSM(ComNavServer) Bl 0l x|
SiNOGNSS://211.144.120,104:8888/ { |
Register H-Terminal Debug data
= 2
Project Device Survey Apply Save
B Connect to the device
& Datalink Type
Datalink Type Internal radio v
Protocol Transparent v
Power(W) 2.0 ¥
® Seleccione el Protocolo y la
Channel Customize =
Frecuencia para el receptor
Frequency(MHz) — 453.050d X +

Base.

Range(410-470MHz)
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Datalink Type Internal radio

_— S ® Start mode: Fix position significa
Frequency  2.0W/453.0500 que se cuenta con coordenadas
Srtmode  Fix position - conocidas para la Base, o que se
Differentiol mode  RTCM32(MSMS) = desea medir las coordenadas del
— i x punto con GNSS.

® Differential mode: asegurese de
elegir la opcién RTCM32.

& FixPosition
Base station coor Library choose| “

Name 1Base:p0 X
Code
o ® [Ljbrary choose: elegir un punto

Display type Local grid coordina..  ~

conocido desde Elem.
N 3450043.866
E 346366.890

® Get: obtener las coordenadas del
47.464

punto con GNSS.

Slant(S) 1.800

O Bottom of receiver(V) @ Slant(S)

Antenna type T300(NGS)

Una vez que haya iniciado la Base, aparecera lo siguiente en el Survey Master:
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® New folder Settings

Device Setting

NMEA
0183

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

Device Info

Base Config

1 Setup Internal Radio Y
Satellites Device Info  Position Info  NAV. to Base
2 Setup receiver parameters

Succeed,pls disconnect with Base.
Frequency(MHz): 453.0500 Register H-Terminal Debug data

OK

Will closed after 2 seconds.

= :
vroject Uevice Survey
N:3469656.861 Status:Base
£:337580.911 7:33.675
134 [@ %72, 8312120 @ 1§ D:200H:2.039 v:1.893

5.5.2 Iniciar Estacidn Rover mediante Survey Master
® Conecte el Survey Master con el receptor T300 Plus via Bluetooth, segun se
indica en el capitulo 5.4.
® Configure el mismo protocolo y frecuencia utilizadas en el receptor Base<@l
® El estado (Status) que aparece al pie de la pantalla cambiara de Single a Fixed.

€ Activate the settings € Activate the settings ComNav Settings

Current Moda: Roverinternal radioMode S (@®) Rover Survey

I3 - wensnse > @) @

Topo survey  Autosurvey  Area survey Static
0 Default: RadioMode

¥ Frequency 10/453.0500
Internal radio: 6/460.0500MHz
s ® @

1Hz p4 PPK Stake Point  Stake Lij
e Default: InternalGSM(ComNavServer)
SinoGNSS://211.144.120.104:8888/

Transparent

-3
D

10 X

& T

Project Device Sirvev

N:3450043.734 Status: Fixed

Qi @rsg2rans @ p1Ho020v00M
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La siguiente tabla muestra las especificaciones de la Radio Interna del receptor T300 Plus

Parametros de la Radio Especificaciones
Rango de frecuencia 410-470 MHz
Protocolo Modo de Transmision: Transparent/TT450S
Modo de Recepcion: TT450S, Transparent, MAC
Velocidad de conexion 9600 bps
Ancho de banda 12.5 kbps
Potencia 0.5, 1, 2 Watt (ajustable)
Alcance 1 -5 km (dependiendo de la fuente de alimentacién vy las

condiciones medioambientales)
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5.6 Modo External Radio (Radio Externa)

El modo External Radio permite aumentar la distancia de trabajo en modo RTK, lo
cual resulta ideal para zonas con construcciones elevadas o con fuertes
interferencias de la seial. Para configurar el modo de radio externa, se requiere:

® Estacidn Base

. Una radio externa

. Fuente de alimentacion externa
. Una antena l3tigo larga

. Cables de transmisidn

. Un receptor T300 Plus

. Tripode y base nivelante

AU A WNR

Aviso: 1) Lea el Anexo A para mds informacion sobre el cable Lemo de 7 pines que conecta
el receptor T300 con la radio externa; 2) Lea el Anexo B para obtener mds informacion
sobre el funcionamiento del PDL. Advertencia: 1) Conecte primero el PDL a la antena
externa, y luego a la fuente de alimentacion, de otra manera el PDL correrd riesgo de

quemarse; 2) Manténgalo protegido de la lluvia, ya que no es resistente al agua.

® Rover

ﬁ X # 1. Un receptor T300 Plus
‘,, s =& 2. Una antenna latigo
% g 3. Una controladora con el software instalado
I ress 4. Unjalén con soporte
'
= \\
// p \
/
( \
\
\ J
\ //
R
\\\ ) g2
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® Hacer click en QuickSetup -> Base -> 6 seleccionar External radio.

& Datalink Type

Datalink Typ External radio v .. .
® Cuando haya iniciado, configure el
38400 - .
canal de frecuencia del PDL, que

debe el mismo que el del Rover

@® Aseglrese de establecer la misma tasa
de baudios que el PDL (el valor por
defecto es 38400. Tambien puede
cambiarlo desde Param tab).

5.7 Modo PDA CORS

Sin la necesidad de establecer una estacidon Base propia, el receptor T300 Plus es
capaz de recibir datos de correccién transmitida desde estaciones permanentes
(Continuously Operating Reference Stations — CORS) via PDA’s GPRS o WiFi. Para
realizar un relevamiento RTK en modo PDA CORS, se requiere:

1 Un receptor T300 Plus
2 Una controladora con tarjeta SIM
3 Un jalén con soporte

Configure el Rover de la siguiente manera:
® Aseglrese de que la controladora tenga acceso a internet a través de una
tarjeta SIM o por WiFi, y ejecute el programa Survey Master.

® Establezca la conexidon Bluetooth como se muestra en el capitulo 5.4. Haga click

en QuickSetup -> Rover -> PDA CORS.
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& Datalink Type

Internal GSM ~;

RRe ¥ ® Ingrese la direccion DNS/IP de la estacidn
APN CMNET CORS (DNS/IP address) y el puerto (Port)->
Server SINOGNSS . Haga click en Source List y seleccione la

PO fuente deseada -> ingrese User y Password.

8888

® Seleccione Apply, el indicador LED

Diferencial (amarillo) en el receptor
dfgh destellara, y el software podra obtener una
..... X solucidn fija.

Source List PRORTCM32

® También es posible utilizar protocolo TCP.

5.8 Modo Internal GPRS

En el modo de GPRS Interno, el receptor T300 Plus admite los modos Punto a
Punto/Puntos y Cliente Ntrip. Para obtener el APN (Access Point Number) del
proveedor del servicio moévil, es necesario insertar la tarjeta SIM en el receptor T300.
Generalmente el receptor obtiene el APN del proveedor de la red mévil, pero en el
caso de que no lo haga, intente adquirirlo utilizando el siguiente link:
http://www.hw-group.com/products/HWgq-Ares/HWg-Ares GSM APN en.html#top

5.8.1 Modo Punto a Punto/Puntos (P to PS mode)

En el modo Punto a Punto, las correcciones son transmitidas desde la estacion base
hacia el Servidor, para que luego los Rovers iniciando sesion en el Servidor puedan
obtener dichas correcciones. Por lo tanto, tanto la Base como el Rover deben poseer
tarjetas SIM.

Aviso: ComNav Technology ofrece una direccion de servidor estdtico gratuita:

211.144.120.104:8888, Cualquier persona puede cargar datos de estaciones permanentes

CORS, siempre y cuando cumplan con los términos y condiciones.

A continuacién se muestra la configuracion de la Base con el servidor de ComNav:
® Server: seleccione SINOGNSS server (IP: 211.144.120.104 y Port:8888)

® BaseName: haga click en BaseName para obtener el nimero de serie (SN) del
receptor Base directamente. Cuando inicie el Rover, simplemente seleccione el

nombre como fuente (Source).
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® Differential mode: asegurese de seleccionar RTCM32

® fix Position: haga click en Library choose para seleccionar un punto conocido
para la Base, o Get (obtener desde GNSS) si no cuenta con un punto conocido.

<_ R 6 R

atalink Type Internal GSM - Datalink Type Internal GSM Base station coor. Library choose| “

Protocol SinoGNSS

CORS - Name Base:p0 X
Port 211.144.120.104:8888
APN CMNET
Start mode Fix position ¥
Server SINOGNSS v Display type Local grid coordina..  ~
Differential mode  RTCM32(MSMS5) v
211.144.120.104 ‘ N 3450043.866
Elevation ‘10| X
8888 == — 346366.890
BaseName 3301013 . 7 47.464
fghh ant 1.800
X (O Bottom of receiver(v) (@) Slant(S)
T300(NGS)

T T

Después de haber iniciado la estacion Base:

1) El indicador LED Diferencial (amarillo) destellard una vez por segundo, lo que

significa que la Base esta transmitiendo las correcciones.

2) Elindicador LED de 4G Interno (azul) destellara una vez por segundo, mostrando

que las correcciones estan siendo transmitidas a través de la red GPRS.

Aviso: En general el indicador LED azul destella 5 veces por segundo, indicando que
el WiFi esta en uso. En cambio, cuando el indicador destella una vez por segundo

indica el funcionamiento de GPRS.
Configuracién del Rover:

® Protocol: Seleccione SINOGNSS directamente;

® BaseName: Ingrese el numero de serie (SN) del receptor Base.
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& Datalink Type & Datalink Type

Datalink Type Internal GSM v Datalink Type Internal GSM v
Protocol SinoGNSS v Protocol SinoGNSS v
APN ’CMNET X 1 APN CMNET
Server \'SINOGNSS r \ Server ’SINOGNSS
DNS/IP address ‘211.1444120.104 ‘ DNS/IP address  1211.144.120.104
Port 18888 ‘ Port 18888 [
BaseName \ “ BaseName \3301 013 Xr ‘

5.8.2 Modo Cliente Ntrip 4G Interno (Internal 4G Ntrip client)

En el modo Cliente Ntrip, el Rover obtiene las correcciones desde el servidor Ntrip
(CORS).

& Datalink Type

Datalink Type Internal GSM v
Protocol CORS N

APN CMNET

Server |SINOGNSS

® Ingrese APN, DNS/IP Address y

DNS/IP address  1211.144.120.104 Port
i S ® Haga click en Source List para
Source List | PRORTCM32 i seleccionar la Fuente (Source) ->
digh introduzca User y Password
PP x|
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6 Funciones Basicas de Relevamiento

En esta seccion se describen las funciones basicas de relevamiento disponibles en
Survey Master, incluyendo Point measurement, Topo survey, Auto survey, Area
survey, Static, PPK, Staking, Site calibration, Import and Export measured points.

6.1 Topo survey (Relevamiento Topo)

Seleccionar Topo Survey -> enter point name (ingresar nombre del punto) -> Hacer
click en o para iniciar o detener la medicion.

® Se puede cambiar la altura de la antena facilmente en la pantalla Survey.
® Seleccione Elem para mostrar las coordenadas del punto.

® Seleccione Layer para ver las capas que se muestran en el mapa.

® ComNav Settings Exit guide Exit guide
Click the button to exit the gu e to Click the button to exit the
continye continye
Survey
@ &3
Toposurvey  Autosurvey  Area survey Static

e

Stake Point Stake Line

Swipe left and right to change
occupation time
Start Surveying

Project Device Survey

N:3450043.734 Status:Fixed N:3450043.722 Status:Fixed N:3450043.732 Status: Fixed
E:346367.302 Z:47.282 [E:346367.286 Z:47.315 [E:346367.296 Z:47.292

Qi @l thans @ orvoozovoon i §Mootans @ oonoozovoon i §Moogans @ o1Ho024v0013

& Toposurvey ComNav Option setting & Toposurvey  ComNav Settings

& Element ComNav

Layer \ 1o00m L @ Points Stake points Stake lines
Name [=) = = Category N E
Layer Elem
Code . ‘@l @ Basepo 2 Auto base No offs.
Q ® Base:p0 3450043.866 346366.890
Height [}
rA X po 3450043.757 346367.290
map @ =3 “®p0

sl
e
5
ame p01 X | Antenna TI.SBO
|

N:3450043.739 Status:Fixed N:3450043.730 Status: Fixed

E:346367.300 Z:47.289 E:346367.289 Z:45.727 ° @ @
Qi @Moogtans @ oaHo0019V0010 311 Qs gans @ oiHoo2voo2  Detall Shift Search
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panels, relevard el punto directamente.

Relevamiento Répido seleccionando Code: Seleccionando el cédigo desde Nine

Ingrese a la pantalla de Gestion de cddigo (Code management) para modificar
el cédigo y los Nine Panels.

& Toposurvey New folder Settings & Code Management & Nine panels

= ABC BCD DEF P ( D
EFG GHI Tree

=N\ + =

ayer -
\

C} \

Q

rA

e #0025

.,st‘

5
Name |0026] >4 AWWV1 .800
e 0

| ooo
goo

Code| Tree } 238

N:3469660.475 Status: Fixed
E:337551.548 Z:32.919
D 7 i’m §224/29 @ < 0:1H:0.002V:0.003

Code list
ABC
BCD
DEF

dd

EFG

fgb

GHI

HIY

rft

Tree

Edit

Nine panels

Nine panels
ABC L BCD
GHI a Tree
Code list
ABC e BCD
EFG e fgb
rft ° Tree

©

Delete

Completed
® DEF ® EFG i
-]
e DEF ° dd °
o GHI ° HIJ °
e

Code Management

® Recover: Recuperar puntos eliminados de la Papelera de Reciclaje (Recycle Bin).

Cancel 1 selected Select all

Points Stake lines

O
O © knownpoi 3
0O © sasepo 9

Stake points

Auto base  No offs.

0O © sasegh 4 Fixposition Nooffs

[0 ® sgasegh 3469655.248 337573.¢
X A10 3469653.643 3375704
O x an 3469665.484 3375773
O x a2z 3469653.650 3375704

Delete Add 1o Stake points

e

Element

Points

Category
© Known poi
>
]

Basep0

Base:igh

&

Base:gh
X AN

X A12

Detail

ComNav Cancel
Stake points Stake lines C] Category
N E D o Base:p0
3 Q@ Basegh
9 Auto base No offs. X A0

Fix position No offs

3469655.248 337573.642

3469665.484 337577765

3469653.650 337570.436
Coordinate type

Site Calibration

Recycle Bin

(6]

Recover

®

Shift

38

1 selected Select all
5 Auto base No offs.
1 Fix position No offs.

3469653.643 337570.4
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6.1.1 Ajustes del Relevamiento (Survey settings)

Survey Display Bubble PPK

Fixed @
w duplicate f

H.RMS |0.030 X

V.RMS 0.040

fset radiu 0.500

ng range 0.500

0.020

Survey Display Bubble PPK
quid Norh/South/East/.. >
Height diff ref Start point v

Positive/Negative v

La Precision elegida, deberia ser mayor a la
precisién fija en RTK.

Fixed: Tilde esta opcidn para que sdlo los
puntos con solucidn fija sean guardados en la
memoria.

Por defecto, el aviso de Offset es de 0.05m. Se
mostrara una advertencia si el offset es mayor.

Mostrar puntos relevados (Display survey
points): Muestra en el mapa todos los puntos
relevados.

Mostrar puntos de replanteo (Display stake
points): Muestra en el mapa todos los puntos
replanteados.

6.1.2 Configuracién Bubble para medicién con inclinacidn (Tilt survey)

La opcidn Bubble (burbuja) permite realizar mediciones con inclinacion. Esta opcidn
esta disponible en el receptor GNSS ComNav Technology T300 Plus, pero no lo esta

en el receptor T300.

Cuando el bastdon de la antena presenta una inclinacion menor a 30°, el sistema de
medicién de inclinacién incorporado, basado en un sensor integrado, calcula de
manera precisa el desplazamiento de acuerdo con el angulo. Esto no solo permite
cumplir con los requerimientos de alta precisidn, sino que también libera al operador

de la necesidad de verificar la verticalidad del bastédn constantemente.
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Survey Display Bubble PPK Survey Display PPK
Bubble parameters Bubble Solution Fixed

Tilt tolerance(m) i1.0 X | H.RMS %0.030 X
Magnetic field str...[70.0 T300 PIUS V.RMS 10.040

Calibration interval 20 days ) 4 Offset radius 10.500

Magnetometer  Calibrated Calibrate Occupationtime |5

Accelerometer  Calibrated Calibrate T300 Paintatepstze 1

Staking range 0.500

Staking alarm 0.020

Frequency 1Hz v

1. Es necesario tildar la opcion Bubble: Ingrese a Topo survey - Settings - Bubble

® i i e Rl e m

Survey e wes® @ Survey Display Bubble PPK
@ . b i | Bubbleparameters (% Bubble
Toposurvey  Autosurvey  Area survey Static "
R Tilt tolerance(m) [1.0 X
@ @ Magnetic field str...|70.0
PPK Stake Point  Stake Line ra
(] -,
P2 alibration interval 20 days -
v
Magnetometer  Calibrated Calibrate
rometer  Calibrated Calibrate
wwn
naa
-
Moot | sotenns Pr.ss0 5
| J

Project —_ o S\;.l\“.-:y 0
N:3450043.734 Status:Fixed N:3450043.730 Status:Fixed
E:346367.302 Z:47.282 E:346367.289 Z:45.727 “

Qi Bregans @ orvocovoon Qi Jfs e @ o1Hoo2voon

e Tilt Tolerance (tolerancia de inclinacién): este valor estd relacionado con la
altura de la antena. Si la antena tiene una altura de 2m, entonces la inclinacién
debe ser menor a 1m (angulo de inclinacion menor a 30°)

e  Magnetic field strength (Intensidad del campo magnético): el valor por defecto
es 70. Para conocer la intensidad del campo magnético actual seleccione:
Device— Position Info. En el caso de que se quiera ajustar este valor, se
recomienda hacer cambios sutiles, dado que cuanto mayor sea el valor de
intensidad de campo magnético, mayor serd el error de la medicién.
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2. Calibracion

Si la calibracién del equipo ha caducado, o esta utilizando el receptor por primera
vez, ingrese a la opcién Calibrate y siga las indicaciones hasta que la calibracién
haya finalizado.

Durante el proceso, ubiquese en un lugar donde el receptor pueda recibir sefial de
satélites.

Calibracion del Magnetémetro:

Click Start . . . .
Face o receiver front panel rotate ® Siga las indicaciones de Ia
1 turn horizontallyrotate 2 turns .
verticallythen rotate 2 tums fi gura.
vertically from receiver side,finally

do some circle movement until
calibration finished.

-

Cancel Start

Calibracion del Acelerémetro:
® Monte el receptor sobre una
base nivelante. Aseglrese de que

Mount the receiver on a leveled

tribrach, click Start untill el receptor esté perfectamente
calibration finish! .
nivelado. Este paso es
Saied | i sumamente importante para que
el receptor logre una alta
precision.

En la pantalla Survey se muestra la burbuja de nivel y el angulo de inclinacién del
jalén. El angulo debe ser menor a 30°, y para mayor precision, se recomienda que no
supere los 15°.
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€& Topo survey 2017100.. Option setting

= ®

&3 1 I =

Layer (=

R
Q
rm
4 2.p027
v
e 5
Nome|po28 X | A Yoow
N:3469656.324 Status: Fixed
E:337584.831 Z:27.573
Qs @7 Lhan @ <j o Hoon voon

6.2 Auto survey/Area survey (Relevamiento Automatico/Relevamiento de Area)

En el modo Auto survey, el equipo permite hacer relevamientos automaticos y
continuos, por tiempo o por distancia.

& Autosurvey  ComNav

Touom

La%v \\ Elem
®

o |
La

c"“

‘~.wr,}p01l X‘ m:fll 0

N:3450043.750 Status: Fixed

E:346367.296 Z2:45.714
1 "’90\3213/18 @ D1H0024v0.013

En el modo Area survey, el receptor puede calcular areas directamente, a partir de
puntos medidos.

. > , . ., .
Seleccionando ™ se mostrara la informacién de las coordenadas. Seleccionando

Cole

, se mostrard el area resultante. Seleccionando #*, se mostrard la forma o

contorno en el mapa.
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& Area calculation & Areasurvey  New folder Settings

0022 3469648.552 337564.259

= =
Layer . Elem
0023 3469660.476  337551.546 2
Q // \\ Points
0021 3469638.649  337536.377 &S \ s
Q £ N\ c’;c
£ \
ra A \\
Result L / \N
p / \
Area = 229.184n7 / N\
Area = 0.343776mn ’ e
Circumference = 73.599m // ////

CANCFL SAVE

1
Name 0024 X mv,demsnn
» |888 0
Bk

N:3469660.476 Status: Fixed N:3469660.476 Status: Fixed

E:337551.547 Z:32.914 < e f E:337551.546 Z:32.916
Compute N 3
D L a P72 £324129 @ < 0:1H:0.002V:0.003 Shape Library choose D L a *72 £324129 @ < 01 H:0.002V:0.003

6.3 Stake points/lines (Replanteo de puntos/lineas)

Al ingresar en la pantalla de Stake point, elija un punto y luego seleccione la opcién
Stake. Survey Master proporciona un mapa de navegacién al replantear puntos o
lineas. En el caso de encontrarse lo suficientemente cerca del punto a replantear, un
aviso aparecera en la pantalla (dependiendo del rango de aviso que haya
configurado).

Ingrese el nombre del punto y el cédigo, y luego haga click en el botdn 0.

® ComNav Settings € Stake Point ComNav Settings
—_—

Stake points
Survey |nput point name or code Q 2o pO1 h: 45704

ee o . . . .

& Bam
Toposurvey  Autosurvey  Area survey Static o
@ . P02 ® 3450043741  346367.296 Q »
iy Steka Fol, L S1a Line p03 ™ 3450043735  346367.294 La Loo1 «
v Y
earty
ra 4
La N
B: 0.003m D: 0.012m
R: 0.011m Ah: 0.017m
weprd %) s Wime: [
N:3450043.747 Status:Fixed N:3450043.758 Status:Fixed
E:346367.298 Z:45.722 @ 0 e 5 E:346367.285 Z:45.722
D:n .'ss‘au/ls @ o1Ho020vo0oMm Stake Detall Library choose 2 D:n .'as'ezwm @ o1Ho023v002

Seleccione Library choose (elegir desde biblioteca) para agregar puntos de replanteo.
También es posible importar (Import) puntos para replanteo.
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p01

B 0000

<]

po2

<]

3 selected

Select all

& Stake points & Stake points

5 Auto base No offs
Name N E Name N
3450043.866 346366.€
p0O1 ® 3450043764 346367294
3450043.757 346367.2
po2 ™ 3450043741  346367.296
3450043.764 346367.2
p03 ® 3450043735 346367.294
3450043.741 346367.2
3450043,735 3463672
Import
Export
c Delete
Clear data
o ® © © @ © :
OK Stake Detall Library choose Stake Detall Library choose >

Aviso: mantenga el receptor vertical durante el replanteo.

Para replantear lineas haga click en ° -> Add line (“Two points”

7

(o)

+ Distance”) -> click en -> Elija una linea y a continuacidn seleccione Stake.

® ComNav Settings & Stakelines Add Line
O

Survey Fode snd narie Q (@ Two points O Point+Azimuth+Distance
@ ne Name S Line type [ 30line
Toposurvey  Autosurvey  Area survey Static 1
Nam Iind X ‘
PPK Stake Point  Stake Line
po1 Y=
No line, enter stake lines library! N 3450043.764
E 346367.294
45.704
End point p02 [":’l
- & e 3450043.741
Project Device Survey
N:3450043.734 Status:Fixed
Qi @l thans @ Do1Hoozovoon  Stake Detail Import
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& Stakelines & Stakeline ComNay Settings & Stake Line ComNav
—_— —_ 2
T Q line4 83.726m K0+054.184 @ = fine 0.023m_K0+000.007
Line Name Start point End point tf:: lg\ Layer
e w Z e
Q 2 uéo Q 01
ra rA -
[} § = | emmamnee @
v ¢
)
Lt g 02
F: 11.574m D: 12.360m 129 0.005m D: 0.009m
R: 4.339m Ah: 45.492m L: 0.007m Ah: 45.465m
Name jm.d‘ )(‘ Antes 71 800 2 mme A wmaV1 800
N:3450043.757 Status:Fixed N:3450043.753
9 ° @ < E:346367.295 Z:45.492 E:346367.299
Stake Detail Import : @l Lhans @ o1noosvooz (i Qlssgians @

6.4 PPK (Post-Proceso Cinematico)

PPK (Post Processing Kinematic) es una funcidn exclusiva de Survey Master, que se

utiliza para post-procesar mediciones cinematicas.

Esta funcidn también requiere de dos receptores que trabajen de manera
simultanea: uno de ellos funcionando como Base que almacena los datos en modo

estatico, y el otro como Rover, como se muestra a continuacion.

1. Enla pantalla Survey, seleccione PPK -> elija o cree un archivo PPK

Ingrese en Settings (Ajustes) y defina la configuracidon del relevamiento PPK, de

acuerdo a las necesidades de su trabajo.

3. Para obtener una época estable, haga click en para inicializar y luego o

& PPK file manager

para iniciar el relevamiento PPK.

® ComNav Settings Please create PPK file| I
—_
s { 1 1 1

- |
BN 5 O I O O 11 @ 20171018.cnb
18-10-2017 16:35:16
O = =
Loyer Fie

® { T I ~ 20171030.cnb
30-10-2017 09:54:43

eee® -
PPK 20171030x.cnb
Lad |

Survey

Stake Point Stake Line rA
£ 2 L] 1] 1 30-10-2017 09:55:29
v
N lMl X] poch0/0 e
N:3450043.747 Status:Fixed N:3450043.763 Status: Fixed
E:346367.298 Z:45.722 E:346367.295 Z:45.700

Refresh

Qi §les ghans @ oivooovoon i §se Lans @ '§'o1Ho022v0012
45

Settings

5

Status: Fixed

Z:45.470

D:1H:0.023 V:0.013

Obyte

Obyte

Obyte
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Survey

QOccupation time

Init. time (s)

Valid SVs

Locking time(s)

SNR

PDOP

Display

PPK

15

x|

Settings

300

7

10

25

15
Name|a4 X | Epocho/0

N:3450043.748 Status: Fixed
E:346367.298 Z:45.687
i1 §lsagans @ ‘§'o1H0023v0012

6.5 Calibracion local/Reiniciar grilla (Site calibration/Grid Reset)

6.5.1 Site calibration (Calibracion local)

La calibracion local es utilizada cominmente cuando, una vez dentro de un proyecto,
es necesario que todos los puntos medidos (o a medir) sean expresados en un

sistema de coordenadas local.

1. Seleccione Element para ingresar al menos tres puntos conocidos en el sistema
local (K1, K2, K3), relevados, por ejemplo, con Estacién Total.

®

Project

© e O o

ComNav

Project

Wizard
Compute
3

Site Grid Shift

Calibration
ImportExport

© ©

Import Ex

port

Datum

®

Area calc

Settings

Element

2

C0Go

Survey

Connect to device

“—

Element

Points

Category

Base:p0

(& Base:p0

Al

A2

A3

Detail

ComNav € Input

Stake points Stake lines Name K1| X |
N E
Code
8 Auto base  No offs.
Display type Local grid coordina..  ~
3450043.866 346366.890
N
3450043.759 346367.298
3450043.735 346367.294 E
3450043.751 346367.300 z

@
e o . HNENNEN

Shift Search

2. Una vez que el Rover haya obtenido una solucidn fija, releve todos los puntos de
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previamente ingresados, llamandolos Al, A2, A3.

3. Seleccione Site Calibration en la pantalla Survey -> click en @ para ingresar los
puntos conocidos y los puntos relevados, en pares (K1->A1, K2->A2, K3->A3).

Ingrésar K1, K2, K3

3470562.900
622961.700
Z(r -75.400

L Ingrésar A1, A2, A3

31"10'27.66629"
121°23'16.32257"
45.691

4. Haga click en Compute para para realizar la conversion. El software hard la
calibracion automaticamente -> seleccione Apply para confirmar y reemplazar el
datum. Los valores de H.Resid (residual horizontal) y V.Resid (residual vertical)
deberan estar dentro de los requerimientos del trabajo (H.Resid < 0.015m, and
V.Resid £ 0.02m).

& Site Calibration

it H.Re Method

K1 Al H&V.
K2 A2 H&V.
K3 A3 HA&V.

Confirm
Replace library datum

Enter current datum after completed

CANCEL 0K

Compute
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6.5.2 Grid Reset (Reiniciar Grilla)

La funcidn Grid Reset es usada cuando se necesita cambiar la posicion de la estaciéon
Base dentro del mismo proyecto.

Seleccione Grid Shift en la pantalla Survey -> Ingrese el punto Base actual y el punto
Base de destino (por ejemplo: Al, K1) -> Seleccione Compute -> Apply para
completar el cambio de grilla.

[ ®  oow o
I

Hacer click paraiingresar el punto desde una Base ficiect
3450043.759 @ @ 9
846367:298 New Project Datum Element
45.691 Project
. . . Compute
wowncont Hacer click para seleccionar el mismo punto desde otra base

YA
N(m) 3450043.751 X

Site  GridShift Areacalc  COGO

Calibration
E(m) 346366.400
ImportExport  Grid Shift successfully!

2(m) 45.691 @ @

-0.008 Import Export Export
.0.898 Result
-0.000

B = =

< s — o
ompute App!
y VLBO g P60 Connect to the device

6.6 Calculo de Area (Area calculation) y COGO

La funcién de calculo de 4rea es casi idéntica a la funcién Area Survey. La misma
permite calcular rapidamente el drea comprendida entre un conjunto de puntos
seleccionados. Haga click en Compute para calcular el area, y en Library choose para
agregar los puntos.

® ComNav Settings & Area calculation

Project Nar N
@ @ g Al 3450043759  346367.298
Wizard Project Datum Element A2 3450043.735 346367.294
Compute A3 3450043751  346367.300
i
252 I [
Site Gridshift  Area calc C0GO Result
Calibration i
Area = 0.000n7
ImportExport

Area = 0.000000mn

@ @ Circumference = 0.048m
CANCEL SAVE

Import Export Export Result

Project Device SurQey < e
Compute ¥
.'es Connect to device Shape Library choose

o
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Mediante la interfaz de COGO es posible realizar transformaciones angulares y
calculos entre puntos.

® ComNav Settings € Angular transformation €& Two Points

RIoject DMS 123°46'20.900001 X Start point Al
@ 9 Degree( 123.772472222222 End point A3
Wizard Project Datum Element
2.160237163611 Azimuth 165°29'48.73570"
Compute 1 0.0078
o gon) 137.524969135802 0.0082
S
0.0024
Site Grid Shift Area calc COGO
Calibration -0.002
ImportExport -0.008
@ @ ; AY(m) 0.002
Import Export Export liesuh

e o . - - - -

Bres Connect to device

7 Exportar/Importar Datos

Mediante las funciones Import/Export, es posible importar y exportar de manera
sencilla los datos de relevamiento, archivos, y puntos/lineas de replanteo.

7.1 Importar (Import)

Haga click en Import dentro de la pantalla Project -> Seleccione Grid

Coordinate/WGS84/Local LatLon -> Seleccione Path (Directorio) para importar

archivos.

® Data type (Tipo de datos): Puede elegir un tipo de datos ya existente o hacer
clicken @ para crear uno nuevo.

® file format (Formato de archivos): se admiten los formatos: *.csv, *.dat, *.txt

49



SinoGNSS® T300 Plus Guia del Usuario

é il é ki

@ Grid Coordinate O WGS84 O Local LatLon [[] Header
CASS
Data type DAT Delimiter  Co.. . File format .csv -
Name,Code,N,E,Z(.csv)
CASS
Available Select all Selected  Clear
Path Click Name Code N E Z(.txt) B Code
Name,N,E,Z(.csv) L Name
H N
Name N E Z(.txt)
X RMS E
N E Z Name(.txt)
Y RMS va
Name,Code,EN,Z(.csv) V.RMS
Name Code E N Z(.dat) Statis
Start time
Name,EN,Z(.csv) Occupation
Name E N Z(.dat)

Preview Code,Name,N,E,Z(.csv)
“ E'N'Z'Name(.cs‘l) c “

7.2 Exportar (Export)

Seleccione Export para exportar los puntos relevados.
® Data type (Tipo de datos): Puede elegir un tipo de datos ya existente o hacer

clicken @ para crear uno nuevo.
® File format (Formato de archivos): se admiten los formatos: *.csv, *.dat, *.txt
® El directorio de exportacidn por defecto es .../Sinognss/sm/data/export

i & e

@ Grid Coordinate O WGS84 O Local LatLon [] Header
CASS
File name ‘New folder_pjki X | Delimiter Co.. v  Fileformat .csv  ~
Name,Code,N,E,Z(.csv)
Path /Sinognss/sm/data/export Available Select all Selected  Clear
Name Code N E Z(.txt) B Code
Data type DAT
Name,N,E,Z(.csv) L Name
CASS
H N
Name N E Z(.txt)
X RMS E
N E Z Name(.txt) Y RMS z
Name,Code,EN,Z(.csv) V.RMS
Status
Name Code E N Z(.dat)
Start time
Name,E,N,Z(.csv) Occupation

Name E N Z(.dat) Preview Code,Name,N,E Z(.csv)

“ Eemel ) e “
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i1 - fc| Name
[ & B C D E F
1 [Hane ICode Jij E z Header
2 Base:1l STH —19347.9 -16281. 2 26. 399
3 Base:l STH —19347.1 -16280. 7 23.721
4 100 R1 —19359 -16346. 2 22.258
5 101 B2 -19366 —16346. 4 22, 256
] 102 F1 —19367. 2 -163566. 9 21. 827
T 103 TCC-03 -19359.3 -16334. 6 22.103
8 104 TCC-03  —19353. 6 —16334. 6 22.12
9 106 TCC-03 —-19358. 7 -16335. 5 22.155
10 106 TCC-03 -19359. 4 -16335. 5 22.124
11 107 opitic—0. -19359 -16334.5 22.083
12 108 R1 —19348. 7 -16274.1 21. 968
13 112 R2 —-19345. 7 -16274. 3 21. 943
14 113 F1 —-19354. 9 -16275. 4 21.913
15 114 F1 —-19354. 6 16275, 4 21. 983
16 115 R1 -19343 —16233.2  22. 086
17 116 B2 —-19339.8 -16235. 5 22.123
18 117 GPS-C2 -19342. 9 -16236. 1 22.077
19 118 GPS—C1  -19354. 8 —-16336.2 22, 218
20 119 R2 —-19337.4 -16215. 9 22.183
21 120 R1 —19340. 4 -16214. 6 22,215
22 121 R1 -19334. 4 —16169.9 22,295
23 122 R2 -19331. 4 -16170.5 22,301
24 123 GPS-C03  —-19330.9 -16163.5 22,353
25 124 R2 -19329. 4 -16155. 6 22.269
26 1256 R1 —-19332. 3 -16154. 9 22,327
Lrkrd B T- A RO A SR, [ L1~ = —1 &1 FEn Lo Lo By L |
W 4 b M| New folder pik %3
B |

7.3 Export Result (Exportar resultado)

Para exportar los puntos replanteados, haga click en Ex. Stake Ps, defina la ruta
donde los archivos seran exportados (Path), el nombre del archivo (file name), el
formato (format) y el contenido (content).

p 100 © R “all il 7% =1 17:22
< Export Result < Export stake points 0K
Categories Local Huawei Drive

Ex. Stake Ps

Path ___gnss/sm/data/export Local ~rage Sinognss sm data export

Ex. Stake Ls 2 20171011_095120_pjk.dat
File name ComNav_point ® 120ct 2017,17:1994 B

Export Survey Points 20171011_095120_84.txt

ROt ot [ htm " 120ct2017,17:19103 B
Export DXF N
P Content ® Simple O Complex . 20171011_095120_point.txt
12 0ct 2017,17:22 166 B
Export KML
Yreogse Conneet tothe device ' 1.80 fg] 755 Connect 1o the device Searc Refresh Sortby
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De manera andloga, para exportar las lineas replanteadas, haga click en Ex. Stake Ls,
defina la ruta donde los archivos seran exportados (Path), el nombre del archivo (file
name), el formato (format) y el contenido (content)

China U

B0t 0 = “al "l 78% =0 17:24

China Telecom

< Export Result < Export stake lines

Categories Local Huawei Drive

Ex. Stake Ps Path gnss/sm/data/export Local ~rage Sinognss sm data export
ERS e . 20171011_095120_pjk.dat
File name k,‘omNav e : 12 0ct 2017,17:19 94 B
Export Survey Points B 20171011_095120_84.txt
Format 9 [ htmi " 120ct2017,17:19103 B
Export DXF . i
Content ® simple () Complex . 20171011_095120_line.txt
12 0ct 2017,17:24 124 B
Export KML
. 20171011_095120_point.txt
12 0ct 2017,17:22 166 B
Yoo fgtse Connect to the device Y 1.80 ] °55 Connect to the device i Sortby ore

Seleccione Export Survey Points para exportar puntos del relevamiento, con
informacidn detallada.

China Unic

B0t F “all *all 80% =1 17:26

China Telecon
< Export Result < Export Survey Points
Categories Local Huawei Drive
Ex. Stake Ps .
g Local ~rage Sinognss sm data export
Path ..gnss/sm/data/export g < ?
Ex. Stake Ls 5 20171011_095120_pjk.dat
File name(.csv) bomNav ® : 12 0ct 2017,17:19 94 B
Export Survey Points  20171011_.095120_84.txt
12 0ct 2017,17:19 103 B
Export DXF N
P L 20171011_095120_line.txt
120ct2017,17:241248
Export KML
. 20171011_095120_point.txt
12 0ct 2017,17:22 166 B
X 20171011.095120.csv
12 Oct 2017, 17:26 405 B
Yoo fgtse Connect to the device Y 1.80 ] °55 Connect to the device New/foldwr - Soareh Refrish Sortby
AL - Fe| Nane v
A E s} D E F G H I J K L " u o] F
1 [Name _Code bl E A EchoHeighX precisiV precisiH precisiRNS FDOP SVs ElevatiorEndtime 84Lat B4Lon
2 100 R1 -19359 -16346.2 22, 258 0 0. 002 0. 002 0. 001 0. 002 1. 356 18 10 2018Y01M1 5. 472254 100. 292
3 101 R2 -19356 -16346.4  22. 256 0 0. 003 0. 003 0. 002 0. 003 1. 356 18 10 2018Y01M1 5. 472264 100.292
4 102 F1 -19367. 2 -16356. 9 21. 827 0 0. 007 0. 007 0. 003 0. 007 1. 356 13 10 2018Y01M1 5. 472227 100. 2919
5 103 TCC-03 -19350. 3 -16334. 6 22.103 0 0. 006 0. 006 0. 003 0. 006 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 472253 100. 292
f 104 TCC-03 -19358. 6 ~16334. & 2z.12 0 0. 003 0. 003 0. 001 0. 003 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 472256 100. 292
T 105 TCC-03 —19358. 7 -16335. 5 22.155 0 0. 006 0. 006 0. 002 0. 006 1. 356 15 10 2018Y01M1 5. 472255  100.292
8 106 TCC-03 -193509. 4 -16335. 5 22.124 0 0. 003 0. 003 0. 001 0. 003 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 472253 100. 292
9 107 opitic-0. -19359 -16334.5 22. 083 0 0. 004 0. 004 0. 002 0. 004 1. 356 16 10 201BY01M1 5. 472254  100. 292
10 108 R1 -19348.7 -16274.1  21. %68 0 0. 004 0. 004 0. 002 0. 004 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 472288 100. 2522
11 112 R2 —19345. 7 -16274.3 21.943 0 0. 007 0. 007 0. 002 0. 007 1. 356 15 10 2018Y01M1 5. 472297 100. 2922
12 113F1 -19354.9 -16273. 4  21.613 0 0. 007 0. 007 0. 003 0. 007 1. 356 14 10 2018Y01M1 5. 472268 100. 2922
13 114F1 -19354.6 -16273. 4  21.883 0 0. 002 0. 002 0. 001 0. 002 1. 356 17 10 2018Y01M1 5. 472268 100. 2922
14 115R1 -19343 -16233.2 22,086 0 0. 003 0. 003 0. 003 0. 003 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 472306 100, 2523
15 116 R2 -19339.8 -16233.5 22.123 0 0. 006 0. 006 0.01 0. 009 1. 356 17 10 2018Y01M1 5. 472317 100. 2923
18 117 GPS-C2 -19342. 9 -16236. 1 22.077 0 0. 003 0. 003 0. 001 0. 003 1. 356 18 10 2018Y01M1 5. 472307 100. 2923
17 118 GPS-C1 -19354. 8 -16335. 2 22.218 0 0. 002 0. 002 0. 001 0. 002 1. 356 15 10 2018Y01M1 5. 472268 100. 292
18 119 R2 -19337.4 -16215. %  22.183 0 0. 002 0. 002 0. 001 0. 002 1. 356 17 10 2018Y01M1 5. 472325 100.2824  22.183 9.707
19 120 R1 -19340. 4 -16214. 6 22.215 0 0. 008 0. 008 0. 004 0. 009 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 472315 100. 2924 22.215 6. 672
20 121 R1 -19334. 4 -16168. 8 22. 295 0 0. 005 0. 005 0. 002 0. 005 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 472334 100. 2925 22.295 12. 648
21 122 R2 -19331. 4 -16170.5 22. 301 0 0.01 0. 01 0. 004 0. 01 1. 356 17 10 2018Y01M1 5. 472344 100. 2925 22. 301 15.691
22 123 GP3-C03  -19330.9 -16163.5 22,353 0 0. 003 0. 003 0. 002 0. 003 1. 356 19 10 2018Y01M1 5. 472346 100, 2826 22,353 16.208
23 124 R2 -19329. 4 -16155. 6 22. 269 0 0. 002 0. 002 0. 001 0. 002 1. 356 19 10 2018Y01M1 5. 472351 100. 2926 22.269 17. 662
24 125R1 -19332. 3 -16154. 9 22. 327 0 0. 003 0. 003 0. 002 0. 003 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 472341 100. 2926 22.327 14.715
25 126 opitic-0. -19336.8 -1616% 22. 234 0 0. 003 0. 003 0. 001 0. 003 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 47233 100. 2926 22,234 11.219
26 127 TCC-02 -19336.1 -1615% 22,233 0 0. 005 0. 005 0. 002 0. 005 1. 356 16 10 2018Y01M1 5. 472329 100.2%26 22,233  10.975 3
L T T A R S R E TS YT TRrTTY
E |

]
N
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Survey Master también permite exportar archivos en formato *.dxf and *.kml.

< Export Result Export DXF

Ex. Stake Ps

Ex. Stake Ls

Export Survey Points
Export DXF

Export KML

Yoo gse

Ex. Stake Ps

Ex. Stake Ls

Export Survey Points
Export DXF

Export KML

Y e0gse

> Path
> File name
> Data
>
> Layer
Text height

Connect 1o the device

Path

/Sinognss/sm/data/export

!New folder X ‘

Survey Known
point point

|:| Stake point Line

Name Code
[ Height

0.5

< Export Result < Export KML

..gnss/sm/data/export >

g File name(.kml) k_‘,omNaV @

Connect to the device  '1.80 [g] 755

Connect to the device
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China Unicom
China Telecom

" BI0CO = “all *all 81% S.) 17:28
Categories Local Huawei Drive

Local ~rage Sinognss sm data export

. 20171011.095120_pjk.dat
B 120ct2017,17:1994B

5 20171011_095120.dxf
3 12 Oct 2017, 17:27 1.52 KB

5 20171011.095120.kml
©120ct2017,17:27 111 KB

20171011_095120_84.txt
120ct2017,17:19 103 B

20171011_095120_line.txt
120ct 2017,17:24 124 B

™

20171011_.095120_point.txt
12 0ct 2017,17:22 166 B

20171011_095120.csv

2 12 0ct 2017,17:26 405 B
Newfolder  Search  Relwsh  Sortby More
chs Uricom
China Telocom
Categories Local Huawei Drive

Local ~rage Sinognss sm data export

5 20171011.095120_pjk.dat
© 120ct2017,17:19 948

20171011_095120.dxf
120ct 2017,17:27 1.52 KB

” 20171011.095120.kml
= 12 0ct 2017,17:27 1.11 KB

20171011.095120_84.txt
120ct2017,17:19103 B

20171011_095120_line.txt
120ct 2017,17:24 124 B

20171011.095120_point.txt
120ct 2017,17:22 166 B

20171011.095120.csv

X
120ct 2017,17:26 405 B
New folder Search Refresh Son by wore
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7.4 NMEA 0183 output (salida NMEA 0183)

Mediante la funcion NMEA 0183 es posible exportar rapidamente datos NMEA
desde los puertos Lemo o Bluetooth. De hecho, esta funcidn es equivalente a
ingresar los comandos “log comX gpXXX ontime X”.

Seleccione NMEA Port -> Baud -> verifique los comandos que se desean exportar ->
[ ok | para comenzar.

® ComNav Settings € NMEA 0183 Output

Device Setting NME

Generalmente se
com Y recomienda activar esta

@ @ @ 115200 ¥ opcidn, que resulta

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

Continue output when receiver restart eqU|Va|ente al Comando
Device Info “« .
saveconfig”.
NMEA Type (&)
Satellites Device Info  Position Info NAv:.l.e‘Base GPGGA 1.0 s GPRMC 1.0 s
@ @ GPGLL 10 s GPVIG 10 |s
Register HTerminal  Debug data GPGRS 1.0 s GPZDA 1.0 s

GPGSA 1.0 s GPGSV 1.0 s

GPGST 1.0 s

Log com1 gpgst ontime 1

(=)

Project Device

N:3450043.747 Status:Fixed

Qi @% hane @ § o1Ho023v0013
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7.5 Registrar T300 Plus mediante Survey Master

Generalmente el codigo de registracion tiene la siguiente forma:
ID:03109622 SS:2F-D8-11-C4-01-00-00-E5-C2
FUNCTIONREG:1137253625-0633937085-4173929643-3922271285-3838385386-4076219952

Nota: La longitud del cédigo puede variar de acuerdo a diferentes requerimientos.

A continuacién se muestran dos maneras diferentes para registrar el receptor.

Funcién Register

Utilizando la funcidn Register, sélo debe ingresar el nimero:
1137253625-0633937085-4173929643-3922271285-3838385386-4076219952

® S o

Device Setting Status for registered function

@ QO =

Connection  QuickSetup Antenna 0183 Output

Global Permanent access
Device Info
Base 2018/01/01
Satelites  Devicelnfo  Positioninfo  Nav.to base Rover 2018/01/01 Restart

@ @ Register Are you sure to reboot device'

Register H-Terminal ~ Debug data

CANCE . OK

e o)
1137253625-0633937085-417 X ‘ CJ

=)

Project Device

B Connect to the device

Status for registered function

BDS 2018/04/08

Global Permanent access

Base 2018/04/08

Rover 2018/04/08

Register

‘ Emerthe registration code or sc... ’ [—3
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Registracién a través de comandos

En este caso, es necesario copiar el cddigo completo, incluyendo la palabra ‘FUNCTIONREG:’
FUNCTIONREG:1137253625-0633937085-4173929643-3922271285-3838385386-4076219952

® ComNav Settings & H-Terminal Clear

AAAAQB QD<I9xQD & © € 000 O IGOD &

Ueyics Setting @9 © 000 @ VOQOTXOOBOBOBOI 9D *

HO © © © 9QOTXQ=AAAQBOODk _©D @
@ Q009 0100000 O
QOOO <F<F<F<F<FAQ@ -@D*
An 1 HO © 9 © 9QOTXO=AAAAQBOODOOI
Connection  QuickSetup tenna 0183 Output 0D ©.9 09 © AMAAGOOD ©
Device nfo & 9GoT0 AAODSD 610D 0 660
i = _m . ST
DL AR IITENGOA Copiar el codigo completo vy
TX BQBOB.BO%OD *H . .
§ @;;g?ff%\é&%&&o&;o oA tocar con el cursor la siguiente
Satelites  Devicelnfo Positioninfo  Nav.1obase 110606 ©@OTXG-AMMAGBOGD GBEOD & linea. Al finalizar, seleccione
QOpO efOOD*
HO O X @ QQ@OTXQ=AAAAQB QD@ 99D @ i
@ @ PP il o Send para enviar.
@O OXO @c VOQOTXOOBOBOBOAGOD &
Register H-Terminal  Debug data QO @9 <F<F<F<F<FAQMZn@D *
Hooé @9 VQOTXO=AAMAQBE@OD129D ¢ © &
@
FUNCTIONREG:
1137278772-0633962352-41
f = (A 73954918-3922296824-3838 @ :
Project Device Survey 410535-3452999561
B Connect to the device
® 0000 00000
Read register source status: 1.
valid Registered Function Number: 6.
Function: ZONEGLOBAL Status: Open.
ction: HEADING Expired time:2018-04-08
ction: BD2SIGNAL Expired time:2018-04-08
ction: ROVER Expired time:2018-04-08
ction: BASE Expired time:2018-04-08
Function: RAWMSG Expired time:2018-04-08
Current Function Status: Comando send: LOG REGLIST
Function:  20HZOBS Usable: NO
Function: GNSSL3 Usable: YES i ifi i id
Encion B SN neeble D Permite verificar el estado de registraciéon
Function: GLOSIGNAL Usable: YES

Function: BD2SIGNAL Usable: YES
Function: GALSIGNAL Usable: YES
Function: GNSSL2 Usable: YES
Function: ROVER Usable: YES
Function: BASE Usable: YES
Function: ~ DYNAMIC Usable: NO
Function:  B3DIRACQ Usable: NO
Function: B3PRC Usable: NO
Function: SLTSOFTID Usable: YES
Function: RAWMSG Usable: YES
Function: EXTCOORDREF Usable: WO
Function: ZONEGLOBAL Usab's: YES
Function: GPSSIGNAL Us~zule: YES
Function: INNERRADIO Usable: YES

log reglist @ :
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Prepare el cable Lemo a USB.
1. Copie el software del firmware a su PC.

2. Abra el programa del firmware, elija “APP->Link setup”; seleccione USB para
conectar el receptor, y finalmente “OK”.

Link Setup o4

Serial Port  |USB ~|
[ Manual Update [Default Baudrate 9600)

Ok | Cancel |

3. Haga click en el icono “Link” para establecer la conexidn (esto es importante para

-

verificar si el receptor T300 Plus se conectd exitosamente con la PC).

A USB — X

App Language Help
= . . .,

Setting  Link ? Si aparece la informacién del
e receptor, esto significa que la
Connected receiver information: o conexion ha sido exitosa

Y ECEET TR

sw version: 3.6.8 - 2_851
boot version: 5.8.1

4. Luego, seleccione el icono “Update” para iniciar la actualizacién (tomara unos
segundos). Durante la actualizaciéon, el receptor T300 Plus se reiniciara
automaticamente y todos los indicadores LED se encenderan.

57



SinoGNSS® T300 Plus Guia del Usuario

A USB - *
App Language Helb
=4
Break | Updste| “ersion

Hessage:

Connected receiver information:
SH: 83381813
sw version: 3.6.8 - 2._6851
boot version: 5.8.1

Your Communication Port is USB

Begin update, rebooting the receiver...
Begin update 28017T33. ..

Address: D96EA

5. Una vez que la barra de progreso llegue al final, y aparezca el mensaje
“Completed!”, entonces la actualizacion se habrd completado. Haga click en el icono
“Break” para finalizar.

R USE - *

Break Update | Mersion

Message:
¢

cted receiver information:
SH: 83381913
5w version: 3.6.8 - 2_851
boot version: 5.8.1

Your Communication Port is USB

Begin update, rebooting the receiver...
Begin update 2881733...
Address: ZABDEAO

upuaiing ri-muaret please wait
Completed?
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9 Especificaciones

Canales 572

BeiDou B1, B2, B3

Galileo E1, E5a, E5b

SBAS WAAS, EGNOS, MSAS, GAGAN

Arranque intermedio <30s

Tiempo de Inicializacion 10s

Fiabilidad de la Inicializacion Tipicamente>99.9%

Post Procesado Estatico Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
Vertical: 5 mm + 0.5 ppm RMS

E-RTK (<100km) Horizontal: 0.2 m + 1 ppm RMS
Vertical: 0.4 m + 1 ppm RMS

SBAS 1 m 3D RMS

Puerto de Comunicacion 1 Puerto Serial (Lemo de 7 Pines), Tasa de
Baudios de hasta 921,600 bps

Modem WIFI/4G Bandas 4G: 800/900/1800/2100/2600 MHz

Bandas 3G: 900/2100 MHz

Bandas 2G: 900/1800 MHz

Soporta GSM, Point to Point/Points y
NTRIP

Luces indicadoras 5 LEDs (indicadores de Encendido, Rastreo
de satélites, estado de GPRS y Datos
Diferenciales
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Sensor Sensor de inclinacién

Entrada de datos de Posicion ASCIl: NMEA-0183 GSV, RMC, HDT, VHD,
GGA, GSA, ZDA, VTG, GST, PJK, PTNL
ComNav Binary update a 20Hz

Peso 0.95kg (incluye 2 baterias)

Temperatura de almacenamiento -40 °C a +85°C (40°F a +185°F)

Resistencia al agua y al polvo IP67 resistente a inmersion temporal a una
profundidad de 1 metro. Flota

Voltaje de entrada 5-27 vDC

Capacidad de las baterias de iones 2x2000 mAh. Hasta 9 horas tipicamente
de litio

CGSurvey Software de ComNav para relevamiento de
datos de campo

FieldGenius (opcional) Software FieldGenius de MicroSurvey, para
relevamiento de datos de campo

D
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Anexo A: Conector Lemo de 7 Pines

Las siguientes figuras muestran un conector Lemo de 7 pines, y la estructura del
cable Lemo de 7 pines a RS232:

Lemo de 7 pines| Descripcién
1 Sefial GND
9878 2 GND
s 3 TX data out (TXD)
NONE
® ® 4
5 NONE
It 6 Power In (+)
7 Serial data in (RXD)

1800mm / Note. |

30+£3mm / Note.2

xxxx |
s

& o @ [ é &

660600
0000
cwao

280mm / Note. |

Anexo B: Configuracion de PDL

1. Para configurar el modo de radio externa, conecte todos los dispositivos utilizando
los cables incluidos, como se muestra en la siguiente figura:

1. Conecte el puerto Lemo de 5 pines, al PDL

| . | Tl ‘ 2. Conecte el puerto Lemo de 7 pines al receptor
! ‘ T300
— s ‘ 3. Conecte la pinza cocodrilo roja al borne

positivo de la fuente de alimentacién.

i : 4. Conecte la pinza cocodrilo negra al borne
” ’ negativo de la fuente de alimentacion
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2. Por defecto, las frecuencias del PDL son:

Canal Frecuencia Canal Frecuencia
(MHz) (MHz)
0 458.050 4 462.050
1 459.050 5 463.050
2 460.050 6 464.050
3 461.050 7 465.050

3. Instrucciones para configurar el PDL:
1) Encender el PDLy conectarlo a la PC usando el cable Lemo a RS232.
2) Instalar el software de configuracion del PDL -> seleccionar el puerto Serie
adecuado -> hacer click derecho en la barra de estado -> Set Capture
Method (Definir método de captura) -> Soft Break.

#o. PDLCONF - Dealer =] & =

BE(M)

2/ME(N) l Frequenci.{es : : I MNemory Map l
Radio Link |

x X#(C) Alt+F4

Select Serial Port... ) o (N L) —
Set Capture Method »

Upgrade modem firmware v | Soft Break

About PDLCONF... AT

POy am

“Lose Serial [ car|

I Owner: I

3) Hacer click en Load para chequear la configuracién actual

#oL PDLCONF - Dealer o] @ (=)
" Identification ' | Radio Link |
\ Serial Interface IFrequencies | Memory Map |
PACIFIC CREST
CORPORATION Fort -
Baud Rate: |gfflil v Modem Enabled: v

__tel | Parity: [None  v] Data Security | 00000000
Load
# ~FProtocol

| Mode: |Transparent w/EOT Timeout v
Close I ] —J Repeater: |
S I EOT Count: 5 Digipeater 0.00
rin

Exit | fnda Changes | Factory Defaults |

BREAK to Command: |
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4) En la pestaia Serial Interface, defina la Tasa de Baudios (Baud Rate) (por
defecto es de 38400bps) y el Protocolo (Protocol Mode). El receptor T300
soporta 2 protocolos: Transparent w/EOT Timeout y Transparent w/EOT

Timeout.
ot PdIConf - Dealer =
" Tdentification | Badio Link
Serial Interface |Frequencies I Memory Map

PACIFIC CREST

CORPORATION - Fort

Modem Enabled: [v

Beud Rat]: [36400 = Jft Break Enabled: [V
LI Parity: INone vI Data Security I 0oaooaoa

Load
LI —Frotocel
| Program |
Close |
EOT Count: | S Digipeater 0.00
Print | Er

Exit | lInde Changes | Factory Defanlts |

EEEAE to Command: |
Repeater: [

Mode

5) En la pestafia Frequencies, modifique las frecuencias de salida del PDL,
segun sus necesidades -> click en Program para guardar la configuracion ->
Exit para completar la configuracién del PDL .

eo. PdIConf - Deal

" Identification | Radig Li
Serial Interface Frequencies |Memor}' Map

PACIFIC CREST

CORPORATION
Channel | TX Frequency (MHz)  RX Frequency (MHz) |~
| 0 458.0500 4358.0500 ﬂ
Help
1 439,0500 438,0500
el | 2 460.0500 460.0500
Program | 3 461.0500 461.0500
Close | 4 462.0500 462.0500
Prlnt | Tarm et Mo .71 T.LT I Feeeeea M a7 T.1LT I M. e LT TALT .I

Exit | Unde Changes Factory Defaults
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Anexo C: Parametros Fisicos de los Moadulos
receptor T300

1.

Médulo de Radio

Rango de Frecuencia: 410Mhz-470Mhz
Modulaciédn: GMSK

Potencia: 0.5W, 1W, 2W Configurable

Médulo Bluetooth
Rango de Frecuencia: 2.402Ghz-2.480Ghz

Potencia RF (Max): 4dBm
Ancho de banda: 2Mhz
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